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       : شماره هاي تماس دفتر مركزي و خدمات پشتيباني 

    

  زير ارسال نماييد:E-Mail لطفا نظرات خود را در رابطه با اين دفترچه راهنما به آدرس 
GGGGGGGGG  ف

 

 تلفن نام

   021 - 44266767  خط )12( تهران دفتر مركزي 

 09123207895 خدمات شبانه

 021 - 44243167 فكس

    شركتAFP  افتخار دارد با تلاش نيروهاي متخصص خود ، گامهاي مؤثري 
 و دريافت ISO 9001:2008در ارتقاء كيفيت محصولات خود بردارد. اخذ مدرك 

 در راستاي ارتقاء كيفي محصولات و افزايش رضايت مشتريان صورت CEاستاندارد 
گرفته است. طراحي محصولات جديدي مانند جعبه رويزيون با سيستم كاركُدك ، فتوسل 

 ، انواع تابلوي فرمان هيدروليك با برق  )on board ) EC16Rپرده اي ، برق اضطراري 
اضطراري و ... بيانگر علاقه در برآورده شدن نيازهاي روز مشتريان خود مي باشد. اميد 

  است با ارائه نظرات ، ما را در بهبود كيفي محصولات ياري دهيد.

دوره هاي آموزشي: 
واحد آموزش شركت آرمان فراز پيمان با همكاري واحد هاي فني اقدام به برگزاري 
دوره هاي تخصصي آسانسور براي ارتقاء سطح علمي و فني همكاران گرامي مي نمايد. 

 براي كسب اطلاعات بيشتر با واحد آموزش تماس بگيريد.
 

 
راهنماي نصب و راه اندازي تابلو فرمان آسانسور به همراه  

 AFP43نرم افزار 

 1392 : بهار ويرايش

www.afpelevator.com 

info@afpelevator.com 
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فهرست : 

صفحه موضوع 
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 AFP 6 ويژگي محصولات 

 8ويژگي هاي مكانيكي تابلوهاي فرمان 
 EC16 9قابليتهاي عمومي تابلوهاي 

نصب تابلو 

 EC16  10اجزا و تجهيزات نصب تابلوهاي 
 11انتخاب سطح مقطع سيم و كابل در آسانسور 

 12جدول انتخاب سطح مقطع كابل سه فاز اصلي  
 13انتخاب سطح مقطع سيم در سري ايمني 

 14عوامل مؤثر در انتخاب سطح مقطع سيم در مسير سري ايمني 
 15 معرفي تجهيزات تابلو دو سرعته 
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 43اتصال ترمينالهاي موتور به تابلو 
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 63تنظيم نمراتور براي نمايش علامت منفي 
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 131رفع خطاها در راه اندازي 
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ايمني عمومي  
   دفترچه راهنما ، تعمير و نگهداري و بازبيني تابلو ، راه اندازي ،قبل از نصب 

 موجب EC16را به دقت مطلعه كنيد . هرگونه تغيير در مدارات تابلوي فرمان 
صدمه زدن و آسيب جدي به اين تابلو مي شود . مسئوليت بهره برداري نادرست 

 نمي باشد. AFPافراد غير فني به عهده 
 

  اين دفترچه شامل پيام ها و علائم ايمني با نشانه هاي زير مي باشد كه اگر
 صدمات جاني و يا خرابي ،منجر به مرگ  ، مورد توجه قرار نگيرند
 مسئول نتيجه بي توجهي به اين هشدارها AFPشركت قطعه/دستگاه ميشوند . 

نمي باشد. 
 

  : راهنماي علائم
 

   خطر مرگ        

          
 خطر صدمه جاني            

  
 خطر خرابي قطعه/دستگاه:      

              

           اطلاعاتي كه بايد به دقت مورد توجه قرار گيرند .

CAUTION 

DANGER 

WARNING 

NOTE 
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فهرست تغييرات در اين ورژن :  
 

 با برد ريل ترمينال :  EC16-CARCODEC- تغيير ترمينال هاي تابلو 
 24صفحه 

 

 (در مقايسه با ورژن قبل): AFP43- اضافه شدن قابليت هاي عمومي نرم افزار 
 88صفحه 

  
فهرست تغييرات در ورژن قبل :  

  
كاركدك         - اصلاح نقشه اتصال قطعات داخل چاهك به تابلو بدون سيستم 

 34صفحه ( مطابق با درب نيمه اتوماتيك ) : 
 

 33 و 32صفحات - اصلاح جدول برابري ترمينال ها : 
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  :AFPويژگي محصولات  
 

 

توضيحــات نام رديف 

سرعت تابلوي كنترل  1
VVVF 

  2تا سرعتm/s  

  امكان راه اندازي انواع موتورهايGEARED,GEARLESS 

 استارت و دوراندازي و توقف نرم 

 كاهش مصرف برق 

 كاهش اصطكاك قطعات مكانيكي 

  امكان استفاده از سيستم Direct Approach 

  امكان نصب سيستم برق اضطراري در داخل تابلو
EVACUATION  

2 
 EC16Rتابلو تلفيقي 

برق اضطـراري 
 on board 

 بدون نياز به نصب تابلوي برق اضطراري مجزا 

  كاهش ابعاد نصب نسبت به مجموعEU7500 و EC16 

   نصب سريع و آسان

3 
جعبه رويزيـون با 
سيستم كاركُدك 

  ) توقف ) 16 رشته تا 12كاهش سيم 

سخنگوي كارتي  4
MMC 

 كيفيت عالي 

 قابليت پخش موزيك بطور نامحدود 

 امكان ذخيره موزيك دلخواه توسط كاربر 

 قيمت مناسب 

 LiSAتابلو كنترل  5

  دستگاه8امكان كنترل آسانسورهاي گروهي تا  

  امكان كنترل انواع آسانسورهاي هيدروليك وVVVF تا 
  طبقه48 تا 3.5m/sسرعت 

 امكان نصب سيستم برق اضطراري در داخل تابلوي اصلي 

6 
تابلوي تلفيقي 
هيدروليك 

 بدون نياز به نصب تابلوي برق اضطراري مجزا 

 قابل سفارش براي انواع پاور يونيت هاي رايج در بازار 

  نصب سريع و آسان
 

 

 مي باشند.  EC16 ، قابل نصب بر روي برد SMD ، مجهز به سخنگوي AFP*كليه تابلوهاي 
 با سيستم تهوية اتوماتيك در انواع جعبه هاي IP55**امكان توليد كلية تابلوها با درجه حفاظت 

Rittal(TS8,AE) .وجود دارد 

 0TUwww.afpelevator.comU0T اطلاعات بيشتر در

http://www.afpelevator.com/
http://www.afpelevator.com/
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 : AFP ساير محصولات 

جعبه رويزيون 
 با سيستم كاركدك

  3VF EC16 -تابلـو
 

  3VF EC16 -تابلو
 

 تلفيقي EC16تابلـو 

  3VF EC16 -تابلو

تابلـو با درجه حفاظت   LISAتابلـو كنترل   LISAتابلـو كنترل 
IP55 

 هيدروليك EC16تابلـو 
 

 با درايو VVVFتابلو تلفيقي 
ZIEHL- ABEGG 

 3VF 64Ω -تابلـو
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  :  ويژگي هاي مكانيكي تابلوهاي فرمان
 

شكل ظاهري نام تابلو 
ابعاد 

) cm (
سايز جعبه  

وزن تقريبي 
) kg( 

دودور 

 61عرض :  
 88.5ارتفاع : 
 19عمق : 

NO 1.5 30 

 78عرض : 
 99.5ارتفاع : 
 23عمق : 

NO 2 40 

 تا 3VFكنترل دور 
 11Kwتوان 

 
 
 
 
 

 
 70عرض : 

 100.5ارتفاع : 
 29عمق : 

 

NO 2.5 70 

 تا 3VFكنترل دور 
 Kw 22توان 

 
 
 
 
 

 70عرض : 
 132ارتفاع : 
 30عمق : 

NO 3 80 

دو دور با برق 
اضطراري 
EC16R 

 
 
 
 
 

 
 70عرض : 

 100.5ارتفاع : 
 29عمق : 

NO 2.5 55 

برق اضطراري 
EU7500 

 
 
 
 
 

 50عرض : 
 64ارتفاع : 
 19عمق : 

NO 0.5 30 
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   :EC16 قابليتهاي عمومي تابلوهاي 
 سيستم حفاظت موتور •
  طبقه16 سرويس دهي تا بانرم افزار هوشمند  •
 امكان استفاده از سيستم دوپلكس  •
  )PASSWORDامكان رمزگذاري براي قفل تنظيمات (  •
 كنترل نرم افزاري درب در كابين هاي دو درب بدون استفاده از سنسور مجزا •
 براي كاهش زمان پياده روي بين دو طبقة 3VFكنترل هوشمند نرم افزاري در سيستمهاي  •

 مجاور 
  FIREامكان توقف كابين در طبقه دلخواه در مد  •
 به دليل استفاده از دو پوش باتن در جعبه REVISIONايمني و قابليت اطمينان بالا در مد  •

 رويزيون در هر جهت
 توقف به كمك نصب برد 8 تا Collective_Selectiveامكان استفاده از سيستم  •

   EC32گسترش 

 
امكانات سفارشي 

توليد تابلو در انواع جعبه هاي حفاظت شده در برابر ورود آب و گرد و غبار تا درجه حفاظت  •
IP55  

    IP54امكان نصب سيستم تهوية اتوماتيك ( كولر گازي ) براي مناطق گرم با درجه حفاظت  •
  در كابين هاي دو درب براي تعيين باز شدن اختياري PRE SELECTIVEنرم افزار  •

 درب بر اساس انتخاب مسافر قبل از حركت
  LOBBY LAMP خروجي مجزا براي كاربردهايي نظير 8امكان فعال شدن  •
  با فواصل كوتاه3VFامكان سفارش نرم افزارهاي خاص دوراندازي در پروژه هاي  •
  55kW تا توان 3VFامكان توليد تابلوهاي  •
  با درب باز RELEVELINGامكان سفارش نرم افزار  •
 تابلوهاي دوپلكس با اختلاف سطح طبقات •
اولويت براي سرويس دهي به يك طبقه خاص ( در پروژه هايي كه سرويس دهي به طبقه  •

 خاصي در اولويت باشد )
 با فواصل طبقات 3VF .كاربرد در سيستمهاي FTF DOWN و FTF UPامكان استفاده از  •

 نابرابر براي افزايش سرعت سرويس دهي بين دو طبقه متوالي
 امكان عدم شستي گرفتن دو طبقه پشت سر هم از داخل كابين •
  ( ده هزار ) استارت به شرح زير : 10000 با تعداد استارت محدود تا ICامكان پروگرام  •

  عددي1 با پله هاي – استارت 100تا  -
  تايي10 با پله هاي – استارت 1000تا  -
  تايي100 با پله هاي – استارت 10000تا  -
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  :EC16 اجزا و تجهيزات نصب تابلوهاي 
 
به همراه هر تابلو وسايل زير براي نصب و راه اندازي تابلو تحويل مي گردد.  •

 

  

1 

بسته اشانتيون شامل :  
 ليبل هاي زرد رنگ سر سيم •
 پيچ گوشتي دو سو •
 چهار عدد بست كمربندي •
 4Aچهار عدد فيوز  •
 2.5ده عدد سرسيم طوسي نمره  •
 تجهيزات مورد نياز براي نصب تابلو به ديوار •
 دفترچه راهنماي نصب •
سيم پل آماده  •

 EC16برگه راهنماي اتصالات داخل چاه و راهنماي خطاهاي  2

 اهم ) براي سخنگو 4بلندگو (  3
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  انتخاب سطح مقطع سيم و كابل در آسانسور :
 

انتخاب سطح مقطع كابل سه فاز اصلي از كنتور برق ساختمان تا موتورخانه :  -1
از كنتور به تابلو برق موتورخانه وصل مي شود            از طريق يك كابل مجزا ًبرق سه فاز معمولا

( سه فاز اصلي + نول + سيم اتصال زمين ) 
 

انتخاب سطح مقطع كابل اصلي از اهميت ويژه اي برخوردار 
 اگر سطح مقطع كمتر از حد مناسب درنظر گرفته ،است 
استهلاك         ، علاوه بر افت ولتاژ در انتهاي كابل ،شود 

زود هنگام كابل و حتي آتش سوزي را به دنبال دارد. براي 
محاسبة سطح مقطع كابل بايد ضمن توجه به جريان 

مصرفي موتور و فاصلة موتورخانه از كنتور ورودي به شرايط 
 ارتفاع از سطح دريا و ... ،جغرافيايي نظير دماي محيط 

توجه كرد.  
 

  
  علاوه ،در محاسبة جريان مصرفي در موتورخانه 

 بايد مصرف كننده هايي ،بر جريان موتور اصلي 
 روشنايي چاه ، مگنت درب باز كن ،نظير ترمز 

و كابين و ساير تجهيزات الكتريكي هم درنظر 
 گرفته شوند. 

  تنها اطلاع از توان ،براي تخمين جريان مصرفي 
 چرا كه تنوع موتورها و ،موتور كافي نيست 

تفاوت در راندمان و ضريب توان آنها موجب 
 جريان در يك موتور ًشده است كه مثلا

Schindler 6.7Kw 20 در حدودA باشد 
 در Sassi 7.3Kwولي جريان در موتور 

  باشد.16Aحدود 

NOTE 
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  جدول انتخاب سطح مقطع كابل سه فاز اصلي از كنتور برق ساختمان تا موتورخانه :
 
  در جدول زير حداقل سطح مقطع پيشنهادي كابل ارتباطي از كنتور ساختمان تا

 موتورخانه ارائه شده است. در اين جدول :
  .محاسبة سطح مقطع با فرض نصب كابل در فضاي آزاد پيش بيني شده است 
  فاصلة كنتور تا چاه نيز در نظر گرفته ، علاوه بر ارتفاع چاه ،در تخمين طول كابل 

 شود.
  30دماي محيط نصب˚C براي مناطقي كه متوسط دما بيش ، در نظر گرفته شده است 

  باشد سطح مقطع بيشتري بايد انتخاب شود.C˚30از 
  محاسبة سطح مقطع با فرض عبور يك مدار سه فاز پيش بيني شده است. اگر كابل در

 مسير خود با كابلهاي ديگر همجوار شود بايد ضريب افت همجواري درنظر گرفته شود.
  از اين جدول مي توان براي انتخاب سطح مقطع كابل ارتباطي تابلو تا موتور نيز استفاده

 بايد از كابل شيلددار استفاده 3VF ضمن آنكه براي سيستمهاي كنترل سرعت ،كرد 
 كرد.

 
 

حداكثر بر اساس توان موتور و جريان مدار mm² حداقل سطح مقطع سيم 
طول 
 كابل

125A 
(45 
Kw) 

100A 
(37 
Kw) 

80A 
(30
Kw) 

65A 
(18.5
Kw) 

50A 
(15
Kw) 

40A 
(15
Kw) 

32A 
(11
Kw) 

25A 
(9.2 
Kw) 

20A 
(7.5 
Kw) 

16A 
(5.5 
Kw) 

50 35 25 16 10 10 6 4 4 4 20m 
50 35 25 16 10 10 10 6 4 4 25m 
50 35 25 16 16 10 10 10 4 4 30m 
50 35 25 25 16 16 10 10 6 4 40m 
50 35 35 25 25 16 16 10 6 6 50m 
70 50 35 35 25 25 25 10 10 6 60m 
70 70 50 35 35 25 25 16 16 10 80m 
95 70 70 50 35 35 25 25 16 10 100m 
120 95 70 70 50 35 35 25 25 16 120m 
150 120 95 95 70 50 50 35 25 25 160m 
185 150 120 95 70 70 50 35 25 25 180m 
185 150 120 95 95 70 50 35 35 25 200m 
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 انتخاب سطح مقطع سيم در سري ايمني :  -2 
 

 برابر ارتفاع ساختمان افزايش مي يابد ،    10از آنجا كه طول سري ايمني در اغلب موارد تا 
انتخاب صحيح سطح مقطع سيم موجب جلوگيري از افُت ولتاژ نامطلوب در انتهاي مسير ايمني 

ميشود. دو عامل اصلي در افُت ولتاژ غير مجاز در اين مدار ، افزايش جريان در بوبين كنتاكتورها و 
افزايش ارتفاع ساختمان مي باشد.  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  جدول پيشنهادي براي انتخاب سطح مقطع سيم بر اساس ارتفاع ساختمان و كنتاكتور :
در جدول زير انتخاب سطح مقطع سيم براساس ارتفاع ساختمان و كنتاكتور پيشنهاد شده است. 

از افُت ولتاژ نامطلوب در مسير سري  ،اگر انتخاب سطح مقطع سيم طبق جدول زير انجام شود 
استپ جلوگيري مي شود و كنتاكتورها در ابتداي حركت بدون مشكل راه اندازي مي شوند. 

 

LG50-85 LG32-40 H : ارتفاع ساختمان 
0.75mm P

2 0.75mm P

2 H<20 
1.00mm P

2 0.75mm P

2 20≤  H < 30 
1.5mm P

2 0.75mm P

2 30≤  H < 40 
2.5mm P

2 1.00mm P

2 40≤  H < 50 
2.5mm P

2 1.5mm P

2 50≤  H < 60 
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 عوامل مؤثر در انتخاب سطح مقطع سيم در مسير سري ايمني: 
 جريان ( توان ) راه اندازي در بوبين كنتاكتورها : .1

هرچقدر توان كنتاكتور بالاتر رود جريان راه اندازي بوبين آن بالاتر مي رود. البته بسته به 
كيفيت كنتاكتور و مكانيزم عملكرد آن ، اين جريان در انواع كنتاكتورها متغير است. بنابراين 

 افُت ولتاژ انتهاي مدار سري ،با افزايش توان ( جريان ) راه اندازي در بوبين كنتاكتورها 
ايمني بيشتر مي شود و انتخاب سطح مقطع بيشتر ضروري است. 

 
 

 طول مسير سري ايمني  .2
هر چقدر ارتفاع ساختمان بيشتر شود ( طول سري ايمني افزايش يابد ) ، تلفات اهُمي مدار 

بيشتر مي شود و هنگام استارت ولتاژ كافي براي وصل كنتاكتورها تأمين نمي شود. بطوركلي 
جذب ناقص كنتاكتورها علاوه بر اختلال در راه اندازي موتور و بروز آسيب احتمالي                     

به آن ، موجب كاهش شديد عمر كنتاكتور مي گردد.  
 انتخاب سطح مقطع سيم در مدار سري ايمني با توجه به ارتفاع 13در جدول صفحه 

ساختمان و نوع كنتاكتور پيشنهاد شده است. 
 

ارتفاع ساختمان بستگي به فاصلة طبقات و تعداد طبقات آن دارد. در پروژه هاي مسكوني 
 مي باشد ، اما در پروژه هايي نظير بيمارستانها ، برجهاي سيمان ، 3mارتفاع طبقات معمولاً 

 آرد و ... انتخاب سطح مقطع بايد با توجه به ارتفاع ساختمان انجام شود.
 
 

 ولتاژ       افُتكثيف بودن كنتاكتها در مدار سري ايمني و يا نصب نامناسب آنها موجب افزايش 
مي گردد. بنابراين نصب دقيق متعلقات ، محكم بودن اتصالات و تميز بودن كنتاكتها در كاهش 

ؤثر است. افُت ولتاژ م
 
 

 ولتاژ در افُتاستفاده از كنتاكتورهاي متفرقه با بوبين هاي غير استاندارد مي تواند موجب افزايش 
انتهاي مدار سري ايمني شود.  

  همواره تأكيد بر استفاده از كنتاكتورهاي مرغوب در محصولات خود داشته است.AFPشركت 

NOTE 

NOTE 
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BAT

TPS

EC16

PL

LCD

3

2

21

20

6 5

7

8

9

10
11

12

13

14

15

16

17

1918

AFP 307

1

4

  معرفي تجهيزات تابلو دو سرعته:

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 

 شرح رديف شرح رديف 

كنترل فاز   EC16   12برد كنترل اصلي  1

2 LCD كنترل بارهاي  13  براي نمايش تنظيمات و پيامها و خطاهاFAST,SLOW  

ارت داخلي   EC16  14 نصب شده بر روي SMDبرد سخنگو  3

 400Vترمينالهاي سه فاز قدرت  15  سيني 4

ترمينالهاي سري ايمني  250V(16A)  16پريز  5

ترمينالهاي فرمان  24V  17،مگنت درب بازكن ،برد يكسو ساز ترمز 6

 ( روي جعبه ) شين ارت تابلو 18 محل نصب سيني به جعبه  7

سيم گير ( روي جعبه )  12V-1.2Ah   19باتري  8

  ( Duct )كانال  20 ترانس تغذية اصلي  9

كنتاكتورهاي اصلي  21 كليد سه فاز اصلي  10

    F1,FLC,F110مينياتورهاي  11
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13

TPS5

BAT

18

17

15

11

PL

16

14

19

3

2

10

LCD

5

8

9

6

1

12

7

EC16

4

AFP 307

  :3VF معرفي تجهيزات تابلو 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 شرح رديف شرح رديف 

 F1, FLC, F110مينياتورهاي  EC16   11برد كنترل اصلي  1

2 LCD كليد سه فاز اصلي    12  براي نمايش تنظيمات و پيامها

 400Vترمينالهاي سه فاز قدرت  13 سيني  3

 220Vترمينالهاي  14 محل نصب سيني به جعبه  4

 ليميت سوئيچ ها و ... ،مدار سري ايمني ترمينالهاي  EC16  15 نصب شده بر روي SMDبرد سخنگو  5

شين ارت تابلو  24V  16،مگنت درب بازكن ،برد يكسو ساز ترمز 6

 ( Duct )كانال  12V-1.2Ah  17باتري  7

ترانس تغذية تابلو  3VF  18اينورتر كنترل سرعت  8

  3VFبرد رلة فرمان  250V(16A)  19پريز  9

    BRAKE-MAIN1-MAIN2كنتاكتورهاي اصلي  10



 EC16                                                                                        AFP راهنماي نصب
 

1 7 
 

 جدول تعداد سيم هاي مورد نياز براي تراول كابل (بدون استفاده از سيستم كاركدك):
 

اتوبوسي تمام سماتيك نيمه سماتيك تمام سه فاز  نيمه سه فاز درب ساده تعداد طبقه
5 34 42 42 40 41 39 
6 35 43 43 41 42 40 
7 36 44 44 42 43 41 
8 37 45 45 43 44 42 
9 38 46 46 44 45 43 
10 39 47 47 45 46 44 

تابلو با  
 درب ساده

 نياز به ،
  عدد34

تراول كابل 
.  دارد

 

براي درب 
نيمه 

اتوماتيك سه 
فاز ، هشت 

عدد سيم 
ديگر به درب 
ساده  اضافه  

مي شود.  
OPL.CLL
.UD. VD. 
WD.69. 
DO.DC 

براي درب تمام 
اتوماتيك سه 

فاز ، هشت عدد 
سيم ديگر به 

درب ساده 
اضافه مي شود.  

 
 
OPL.CLL.
UD. VD. 
WD.69.DO.
DC 

براي درب نيمه 
اتوماتيك 

سماتيك ، شش 
عدد سيم ديگر 
به درب ساده  
اضافه            

مي شود.  
 
C.CM .66 
.69.DO,DC 

براي درب تمام 
اتوماتيك 

سماتيك ، هفت 
عدد سيم ديگر 
به درب ساده  
اضافه           

مي شود.  
 
O.C. 
CM.66.69. 
DO.DC 

براي درب 
اتوبوسي ، پنج 

عدد سيم ديگر 
به درب ساده 

اضافه مي شود. 
 
 

 
BUS.66.69.
DO,DC 

 

 
 
 

تعداد سيم هاي مورد نياز براي تراول كابل ( با استفاده از سيستم كاركدك ): 
 

 نوع برد كاركدك تعداد طبقه
تعداد سيم براي 
 درب غير سه فاز

 توضيحات

16 

CAR-16 19  مورد 1388اين ورژن ها تا قبل ازسال 
 CAR-16B-V7 13 استفاده قرار مي گرفتند .

CAR-16B-V5 12 
در حال حاضر از اين ورژن استفاده  

مي شود . 
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 راه اندازي و نصب : 
آ 

آماده سازي موتورخانه : 
آ 
 
 
 

   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

پس از نصب تجهيزات در موتورخانه به مراحل نصب تابلو فرمان توجه شود.

پوشش عايق براي جلوگيري 
  از برق گرفتگي 

  شاسي موتور  كليد روشنايي  جعبة سه فاز اصلي 

تيرآهن براي جابجايي  
 موتور گيربكس در هنگام سرويس 

 تابلوي اصلي كنترل آسانسور  هواكش 
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EARTH wiring 

   :EARTH سيم كشي 
براي جلوگيري از اتصالي و خطر برق گرفتگي چه در مواقع عادي و چه هنگام رعد و برق بايد 

) به اتصال زمين ساختمان و موتور متصل 2.5mm² حداقل اتصال زمين تابلو با سيم مناسب ( 
 شود.

 

            خطر برق گرفتگي شديد 
مدار حفاظتي فيوزها به شرط برقراري اتصال زمين كابين ، موتور و بدنه تابلو تكميل مي گردد. 
عدم وصل اتصال زمين تجهيزات ياد شده ، موجب برق گرفتگي در زمان اتصالي مي شود. در 

داخل تابلو شين ارت براي اتصال سيستم زمين آسانسور پيش بيني شده است. 
 

 
 
  
 
 
 
 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

استفاده از اسكلت ساختمان يا شبكة لوله كشي آب به عنوان سيستم ارت آسانسور            
 آسانسور بايد داراي سيستم ارت مجزا از             ، EN81مجاز نمي باشد. مطابق استاندارد 

ارت ساختمان باشد. 

DANGER 

WARNING 

Elevator EARTH 
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 :EC16 ترمينالهاي تابلوي       

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 و ترمينال هاي RTP10 و RTP2.5، از ترمينال هاي رعد 1.5  سايز AFPدر توليد ريل ترمينال جعبه هاي 

  استفاده مي شود.  DRTP4رعد دو طبقه 
 استفاده شده است.  CABIN(C1,…,C8) و HALL(H1,…,H8)از ترمينال هاي رعد دو طبقه براي بخش 

 
 RTP ترمينالهاي
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     معرفي  ترمينال هاي تابلو  EC16 : 
 

 

سايز ترمينال  شرح نام ترمينالاز چپ به راست 

1 1BFLC 2B ورودي برق براي روشنايي و پريز
3BRTP 2.5 

2 MP نول تابلو RTP 10 
3 R فاز اصلي ورودي RTP 10 
4 S فاز اصلي ورودي RTP 10 
5 T فاز اصلي ورودي RTP 10 
6 U فاز خروجي دور تند RTP 10 
7 V فاز خروجي دور تند RTP 10 
8 W فاز خروجي دور تند RTP 10 
9 U1 فاز خروجي دور كند RTP 10 

10 V1 فاز خروجي دور كند RTP 10 
11 W1 فاز خروجي دور كند RTP 10 
12 BR1 مثبت ترمز  

4BRTP 2.5 
13 BR2 منفي ترمز  RTP 2.5 
14 MP نول مصرفي RTP 2.5 
15 MP نول مصرفي RTP 2.5 
16 FAN فن موتور RTP 2.5 
17 FTS ترموستات جداره اي موتور RTP 2.5 
18 DM1 مثبت مگنت درب بازكن RTP 2.5 
19 DM2 منفي مگنت درب بازكن RTP 2.5 
20 CL (قابل تنظيم با نرم افزار ) روشنايي تايمردار كابين RTP 2.5 
21 CPL برق دائم مربوط به تجهيزات بجز پريز RTP 2.5 
22 CPL2 برق دائم مربوط به پريز روي كابين RTP 2.5 
23 G90 ( آغاز ) مشترك سري استپ RTP 2.5 
24 TP1 سري استپ RTP 2.5 
25 TP2 سري استپ RTP 2.5 
26 TP3 سري استپ RTP 2.5 
27 TP4 برگشت سري استپ كابين RTP 2.5 
28 66 5Bبرگشت كنتاكت دو شاخ درب هاي طبقات RTP 2.5 
29 6B68 7Bانتهاي سري استپ RTP 2.5 
 RTP 2.5 كنتاكت درب كابين 69 30
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سايز ترمينال  شرح نام ترمينالاز چپ به راست 

31 CB1 برگشت دورانداز اجباري پايين RTP 2.5 
32 8BCBN برگشت دورانداز اجباري بالا RTP 2.5 
 RTP 2.5 برق تغذيه 24+ 33
34 G22  مشترك سوئيچ هاي مختلف سيستم و شستي هاRTP 2.5 
35 SP1  بلندگوRTP 2.5 
36 SP2  بلندگوRTP 2.5 
37 AL3 روشنايي اضطراري داخل كابين ) +(  RTP 2.5 
38 AL2  آلارم اضطراري داخل كابينمشترك روشنايي و ) - ( RTP 2.5 
39 AL1  آلارم اضطراري داخل كابين )+(  RTP 2.5 
40 DU لامپ جهت بالا RTP 2.5 
41 DD لامپ جهت پايين RTP 2.5 
42 G22 مشترك سوئيچ هاي مختلف سيستم و شستي ها RTP 2.5 
43 G22 RTP 2.5 
44 9BO كنتاكت فرمان درب باز كن RTP 2.5 
45 10BC كنتاكت فرمان درب بسته كن RTP 2.5 
46 11BCM باز و بسته شدن درب )   (مشترك دو فرمان بالاRTP 2.5 
47 12BOPL  ميكروسوئيچ حد باز شدن درب كابين RTP 2.5 
48 13BCLL ميكروسوئيچ حد بسته شدن درب كابين RTP 2.5 
49 14BDO شستي درب بازكن داخل كابين RTP 2.5 
50 15BDC داخل كابين شستي درب بسته كن RTP 2.5 
51 16B1 نمراتور براي نشان دادن منفي يا دهگان RTP 2.5 
52 G نمراتور RTP 2.5 
53 F نمراتور RTP 2.5 
54 E نمراتور RTP 2.5 
55 D نمراتور RTP 2.5 
56 C نمراتور RTP 2.5 
57 B نمراتور RTP 2.5 
58 A نمراتور RTP 2.5 
 RTP 2.5 برق تغذيه 24+ 59
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سايز ترمينال  شرح نام ترمينالاز چپ به راست 

60 CA1 ليميت سوئيچ شناسايي پايين 
17BRTP 2.5 

61 CAN ليميت سوئيچ شناسايي بالا  
18BRTP 2.5 

62 4BS فيدبك ترمز 
19BRTP 2.5 

63 FTO  ) مقاومت حرارتي داخل موتورPTC ( موتور 
20BRTP 2.5 

64 OVL اضافه بار كابين 
21BRTP 2.5 

65 FIR اعلام حريق ساختمان قابل تحريك از 
22BRTP 2.5 

66 REV برگشت رويزيون كابين 
23BRTP 2.5 

67 RVU برگشت رويزيون كابين جهت بالا 
24BRTP 2.5 

68 RVD برگشت رويزيون كابين جهت پايين 
25BRTP 2.5 

69 SLF سنسور دورانداز 
26BRTP 2.5 

70 LEF سنسور توقف 
27BRTP 2.5 

71 C1--C8 تا طبقه هشتم برگشت شستي هاي كابين 
28BRTP 2.5 

72 H1--H8 برگشت شستي هاي طبقات تا طبقه هشتم 
29BRTP 2.5 

73 C9--C16* برگشت شستي هاي كابين تا طبقه شانزدهم 
30BRTP 2.5 

74 H9--H16*  طبقات تا طبقه شانزدهمهاي برگشت شستي 
31BRTP 2.5 

75 KUP* 
 ورودي سيستم

PRE DOOR OPENING 
(DOOR ADVANCE) 

32BRTP 2.5 

76 KDN* كاربردهاي خاص 
33BRTP 2.5 

77 LUP* كاربردهاي خاص 
34BRTP 2.5 

78 LDN* كاربردهاي خاص 
35BRTP 2.5 

79 UD* سه فاز درب كابين 
36BRTP 2.5 

80 VD* سه فاز درب كابين 
37BRTP 2.5 

81 WD* سه فاز درب كابين 
38BRTP 2.5 

مورد استفاده در سفارشات خاص *
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       معرفي ترمينال هاي تابلوEC16-CARCODEC:   
 
 
 

سايز ترمينال  شرح نام ترمينالاز چپ به راست 

1 39BFLC 40B ورودي برق براي روشنايي و پريز
41BRTP 2.5 

2 EARTH  ارتRTP 10 
3 MP نول تابلو RTP 10 
4 R فاز اصلي ورودي RTP 10 
5 S فاز اصلي ورودي RTP 10 
6 T فاز اصلي ورودي RTP 10 
7 U فاز خروجي دور تند RTP 10 
8 V فاز خروجي دور تند RTP 10 
9 W فاز خروجي دور تند RTP 10 

10 U1 فاز خروجي دور كند RTP 10 
11 V1 فاز خروجي دور كند RTP 10 
12 W1 فاز خروجي دور كند RTP 10 
13 BR1 مثبت ترمز  

42BRTP 2.5 
14 BR2 منفي ترمز  RTP 2.5 
15 MP نول مصرفي RTP 2.5 
16 FAN فن موتور RTP 2.5 
17 FTS ترموستات جداره اي موتور RTP 2.5 
18 G90 ( آغاز ) مشترك سري استپ RTP 2.5 
19 TP1 سري استپ RTP 2.5 
20 TP2 سري استپ RTP 2.5 
21 TP3 سري استپ RTP 2.5 
22 TP4 برگشت سري استپ كابين RTP 2.5 
23 43B68 44Bانتهاي سري استپ RTP 2.5 
24 CB1 برگشت دورانداز اجباري پايين RTP 2.5 
25 45BCBN برگشت دورانداز اجباري بالا RTP 2.5 
26 CPL2*  برق دائم مربوط به پريز روي كابينRTP 2.5 
27 ERT*  ارتRTP 2.5 
 RTP 2.5برگشت كنتاكت دو شاخ درب هاي طبقات  *66 28
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سايز ترمينال  شرح نام ترمينالاز چپ به راست 

 RTP 2.5كنتاكت درب كابين  *69 29
30 REV*  برگشت رويزيون كابينRTP 2.5 
31 MP*  نول تابلوRTP 2.5 
32 CPL*  برق دائم مربوط به تجهيزات بجز پريزRTP 2.5 
33 G22* مشترك سوئيچ هاي مختلف سيستم و شستي ها RTP 2.5 
 RTP 2.5 برق تغذيه *24+ 34
35 AX* برقراري ارتباط سريال با كابين  RTP 2.5 
36 BX* برقراري ارتباط سريال با كابين  RTP 2.5 
37 LEF*  سنسور توقفRTP 2.5 
38 SLF*  سنسور دوراندازRTP 2.5 
39 DD  لامپ جهت پايينRTP 2.5 
40 DU  بالالامپ جهت RTP 2.5 
41 46B1 نمراتور براي نشان دادن منفي يا دهگان RTP 2.5 
42 G نمراتور RTP 2.5 
43 F نمراتور RTP 2.5 
44 E نمراتور RTP 2.5 
45 D نمراتور RTP 2.5 
46 C نمراتور RTP 2.5 
47 B نمراتور RTP 2.5 
48 A نمراتور RTP 2.5 
 RTP 2.5  )+ 24مشترك نمراتور ( 24+ 49
50 G22 مشترك سوئيچ هاي مختلف سيستم و شستي ها RTP 2.5 
51 G22 مشترك سوئيچ هاي مختلف سيستم و شستي ها RTP 2.5 
52 CA1 ليميت سوئيچ شناسايي پايين 

47BRTP 2.5 
53 CAN ليميت سوئيچ شناسايي بالا  

48BRTP 2.5 
54 4BS فيدبك ترمز 

49BRTP 2.5 
55 FTO  ) مقاومت حرارتي داخل موتورPTC ( موتور 

50BRTP 2.5 
56 OVL اضافه بار كابين 

51BRTP 2.5 
57 FIR اعلام حريق ساختمان قابل تحريك از 

52BRTP 2.5 
58 H1--H8 برگشت شستي هاي طبقات تا طبقه هشتم 

53BRTP 2.5 
 

ترمينال هاي مربوط به برد ريل ترمينال *
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    :3VFسرعت كنترل ترمينالهاي مخصوص تابلوي  
 

 سايز ترمينال توضيحاتنام ترمينال رديف 
1  B1 54  اتصال مقاومت ترمزBRTP 10 
2 B2  55BRTP 10 

 
 

 هرگونه اتصالي در دو سرمقاومت ، هم برسد 800VDCولتاژ دو سر اين ترمينالها مي تواند به 
و يا اتصال به بدنه مي تواند موجب برق گرفتگي شديد و يا سوختن درايو شود. 

 
 
 
 
 

 هاي هيدروليك :   ترمينالهاي مخصوص تابلو
 

سايز ترمينال توضيحات نام ترمينال رديف 

1 VA  شير برقي جهت بالا دور كند
56BRTP 2.5 

2 VB  شير برقي جهت بالا دور تند
57BRTP 2.5 

3 VC  شير برقي جهت پائين دور تند
58BRTP 2.5 

4 VD  شير برقي جهت پائين دور كند
59BRTP 2.5 

5 V V  مشترك شير برقي ها
60BRTP 2.5 

6 HP1  كنتاكت سيستم
High pressure switch 

( سوئيچ فشار حداكثر ) 

61BRTP 2.5 

7 HP2 62BRTP 2.5 

8 U,V,W  سه فاز خروجي موتورRTP 10 

9 X,Y,Z 
سه فاز خروجي موتور 

 (در راه اندازي ستاره/مثلث)
RTP 10 

 
 

 هيدروليك :   شير برقي هاي تابلوي 

DANGER 
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 در نظر گرفته VA,VB,VC,VDترمينالهاي شير برقي با نام  EC16در تابلوهاي هيدروليك  
  با توجه به نوع پاور هيدروليك سيم كشي انجام شود .شده است.

هنگام نصب به هماهنگي ولتاژ شير برقي تابلو و پاور هيدروليك توجه شود. 
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  :AFPراهنماي نصب تابلوي 
 

رديف 
  مراحل زير را انجام دهيدهپس از نصب تابلو در موتورخان

كليد    ، تابلو را در مد رويزيون قرار دهيد ) REV-NORMAL( با استفاده از 

1 
 گلامپ سبز رن  وصل كنيد. ( درصورت روشن نشدنEC16 را به تابلو  )R,S,T( كابل سه فاز اصلي 

 ) به تابلو را جابجا كنيد  وروديزكنترل فاز ، جاي دو فا

 تنظيم كنيد.  56 را مطابق با توضيحات صفحه EC16 را وصل كرده و پارامترهاي F1كليد مينياتوري  2

3 

بطور موقت از سيم پل آماده براي خارج كردن سنسورها و ليميت سوييچ هاي مورد نياز استفاده شود 

 تا امكان استارت موتور بدون وجود سنسورها و ليميت سوييچ ها در مد رويزيون وجود داشته باشد. 

 سيم پل مربوطه را از تابلو ،به ياد داشته باشيد پس از نصب هر يك از سنسورها و ليميت سوييچ ها 

EC16  .جدا كرده و كنتاكت سنسور يا ليميت سوييچ را جايگزين كنيد 

 را به ,SLF OPL , CLL , DO ,  4BS , FTO , REV , CAN , CA1 , LEF ترمينال هاي

را با استفاده از سيم پل هاي  TP4 , 66 , 69 , 68 , CB1 , CBN  و ترمينال هايG22ترمينال 

 قراردادن سيم پل هاي فوق ، يك بار تابلو را ريست كنيد تا سيستم ز بعد ا. اتصال دهيد G90آماده به 

  رويزيون شود.تآماده كار در حال

4 

 ( ميكروسوييچ حركت RVU ، با فشردن يبراي مطمئن شدن از صحت اتصال سه فاز موتور اصل

ميكروسوييچ حركت رويزيون به سمت پايين ) ، به ترتيب وصل  (  RVDرويزيون به سمت بالا ) و

در صورتيكه جهت حركت موتور با جهت فرمان رويزيون  سرعت و جهت دقت شود. يكنتاكتورها

جابجا شود .  )  V1باU1  ) و ( Vبا U ( ترتيب سيم هاي موتور ، يكسان نباشد 

5 

 بايد به EC16 وصل شود. ارت تابلو EC16اتصال زمين موتور و ساير تجهيزات به اتصال زمين تابلو 

چاه ارت با اهم مناسب متصل شود. 

 

 

 به ترمينال ارت متصل F110 از طريق كليد مينياتوري 110Vيك طرف ترمينال  ، EC16در تابلوي 

 قطع مي شود .  F110 كليد  ،شده است . در صورت وجود اتصالي در مدار سري استپ 

 جدا خودداري كنيد .  EC16از تماس با مدار سري ايمني در تابلوي 

  مراحل زير را انجام دهيدهپس از نصب تابلو در موتورخان رديف

WARNING 
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كليد    ، تابلو را در مد رويزيون قرار دهيد ) REV-NORMAL( با استفاده از 

6 

 نصب شوند. اين ليميت CA1,CAN  ليميت سوئيچ هاي ، 35در طبقات نهايي ، طبق دياگرام صفحه 

 مربوطه بر روي LED،  برخورد مي كند CA1 هستند. زمانيكه كابين با هميشه بسته سوييچ ها از نوع

EC16 خاموش ميشود . پرچم هاي مربوط به سنسورهاي SLF,LEF طبق اندازه هاي پيشنهادي در 

  در داخل چاه نصب شوند.46صفحه 

 

 

 بايد فعال بماند .  در CA1بخاطر داشته باشيد هنگام برخورد كابين به اولين تراز طبقه ميكروسوييچ 

 براي طبقه آخر نيز به همين CAN دچار اختلال خواهد شد . در مورد EC16غير اينصورت عملكرد 

 نيز توجه كنيد . 53 صفحه درترتيب مي باشد . به قسمت شرح عملكرد تابلو در مد شناسايي اوليه 

 CAN و CA1 هاي LEDدر طبقات نهايي بعد از دور انداختن تا توقف كامل بايد دقت شود كه 

همچنان خاموش باشند. در غير اين صورت اگر بعد از توقف در طبقات نهـايي سيستم ريســت شود ، 

 مي افتد.   تابلو براي شناسايي مكان به خطــا

7 

بهترين اندازه براي طول پرچمك دور  در نظر گرفته شود . LEF و SLFطول مناسب براي پرچم هاي 

 1m/s در آسانسورهاي با سرعت  LEF( 20cm(توقف پرچمك و براي   15cm)SLF (انداز

 تماس بگيريد ) AFP استفاده شود. ( با FASTميباشد. براي سرعت هاي بالاتر بايد از سنسورهاي 

8 

 مطابق با پلاك موتور تنظيم شوند . كنترل بارهاي دور تند و كند  EC16رله هاي جريان در تابلوي 

 ) را تنظيم كنيد .  101 ( صفحه DMP ) و پارامترهاي 106فحه ص

رله كنترل فاز را براي حفاظت از موتور در برابر افت ولتاژ تنظيم كنيد .  

9 
 بعنوان مشترك در G22از  براي جلوگيري از اتصال كوتاه مخرب توجه كنيد . 4BS و FTOبه اتصال 

 استفاده كنيد .  FTO و 4BSسيم كشي 

CAUTION 
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 جدول باز يا بسته بودن كنتاكت ها : 
 

  نام كنتاكت
وضعيت در 

حالت عادي 
 توضيحاتنوع كنتاكت 

SLF بسته NC  مگنت سوئيچ دورانداز روي كابين

LEF بسته NC  مگنت سوئيچ توقف روي كابين

OPL بسته NC  ميكرو سوئيچ حد باز شدن درب

CLL بسته NC  ميكرو سوئيچ حد بسته شدن درب

DO بسته NC  شستي درب بازكن داخل كابين

CA1  بستهNC  (پايين) شناسايي مكان كابين

CAN  بستهNC مكان كابين (بالا) يشناساي 

63BCBN  بستهNC  (بالا) دور انداز اجباري

CB1  بستهNC  (پايين) دور انداز اجباري

REV  بستهNC روي كابين نكليد رويزيو 

4BS  بستهNC  ميكرو سوئيچ روي فك ترمز

1KT  بازNO  كنتاكت دو شاخ روي سر درب

DC  بازNO  شستي درب بسته كن داخل كابين

FTS  بازNO  ترموستات جداره اي موتور

OVL  بازNO  ميكرو سوئيچ اضافه بار كابين

FIR  بازNO  ميكرو سوئيچ سيستم اطفاي حريق

RVU  بازNO ميكرو سوئيچ حركت رويزيون به سمت بالا 

RVD باز NO ميكرو سوئيچ حركت رويزيون به سمت پايين 
 

 

 

  پل كنيد.G22 ، آن ترمينال را به 4BS چدرصورت عدم وجود ميكرو سوئي
             EC16 مستقيماً به تابلوي OPL , CLL هايدر دربهاي تمام و نيمه اتوماتيك كه سنسور

از طريق درايو درب انجام مي گيرد ) ، ترمينالهاي          OPL , CLLوصل نمي شوند ( كنترل 

OPL , CLL بايد به G22  از سوي تابلو صادر مي شود.  24متصل شوند ، در غير اينصورت پيغام

NOTE 
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  جدول برابري ترمينال ها :--  

آرمان فراز پيمان  كارامد LC8 آريان آسانسور  پاركنترلرديف 

1 RL S2 K1 FLC 
2 R R R R 
3 S S S S 
4 T T T T 
5 U U2 U U 
6 V V2 V V 
7 W W2 W W 
8 X U1 U1 U1 
9 Y V1 V1 V1 
10 Z W1 W1 W1 
11 N MP 0 MP 
12 L2 - 0 MP 
13 L3 L6 81 CL 
14 L1 L5 82/K2 CPL 
15 BR+ BM1 N3 BR1 
16 BR- BM2 20 BR2 
17 RC+ U0 N3 DM1 
18 RC- V0 28 DM2 
19 UAL LF1 - DU 
20 DAL LF2 - DD 
21 +24 VLL 99 +24 
22 GND 80 P1 G90 
23 419 90 1 TP1 
24 419A 90C 2 TP2 
25 420 - 3 TP3 
26 110 71 4 TP4 

آرمان فراز پيمان  كارامد LC8 آريان آسانسور  پاركنترلرديف 

27 401 66 5 66 
28 402 68 13 68 
29 400A 69 14 69 
30 - - 10 COM 
31 A,...,1 A,...,1 A,...,1 A,...,1 
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32 DLS 403 CA1 7 CA1 
33 ULS 410 CAN 9 CAN 
34 4BS 4BS - 4BS 
35 P1-P2 FTO - FTO 
36 FIR/OVL FIR/OVL - FIR/OVL 
37 405 CRV 77 REV 
38 406 JU1 89 RVD 
39 407 JU2 90 RVU 
40 MU-MD CF3 16 SLF 
41 MU-MD 1CF 15 LEF 
42 CL1,...,CL8 DC1,...,DC8 40,...,N C1,...,C8 
43 DL1,...,DL8 DR1,...,DR8 40,...,N H1,...,H8 
44 GND 80 30 G22 
45 34 VLL 10 +24 
46 AL1 – AL2 - - AL3/AL4 
47 U6 U6 - UD 
48 V6 V6 - VD 
49 W6 W6 - WD 
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نقشه اتصال قطعات داخل چاهك به تابلو بدون استفاده از سيستم كاركدك مطابق با  
درب نيمه اتوماتيك : 
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   ها براي موتورهاي دو سرعته :Limit Switchراهنماي نصب  
 به اندازة فاصلة تنظيم CAN,CA1 هاي Limit Switch ،در سيستمهاي دوسرعتة معمولي 

 ) 100cm ًشده براي پرچم دوراندازي تا تراز طبقه تنظيم مي شوند. ( معمولا

 CB1 ، 30cm  پائين تر ازCA1 وCBN  ، 30cm  بالاتر ازCAN.نصب مي شود   
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S

N

S

S
N
N

N
S

S
N

15 Cm

15 Cm

در شكل روبرو ليميت سوئيچ ها 
در چاهك نشان داده شده اند.  
بالاترين و پايين ترين ليميت 

سوئيچ مربوط به قطع كن بالا و 
پايين مي باشد كه در حالت 
عادي، كابين هرگز به آن ها 

            برخورد نخواهد كرد.
CB1 و CBN  دوراندازهاي

اجباري ( سخت افزاري ) هستند. 
در صورتي كه سرعت كابين ( چه 
پيش از دوراندازي و  چه  پس از 

آن ) هنگام حركت به سمت 
طبقات نهايي به هر دليلي كاهش 

پيدا نكند با برخورد به اين سوئيچ 
ها از حركت مي ايستد. ليميت 

 و CAN و CA1سوئيچ هاي 
 همواره در CBN و CB1همچنين 

مسير حركت كابين هستند.
 



 EC16                                                                                        AFP راهنماي نصب
 

3 6 
 

   :3VF ها براي سيستمهاي Limit Switch راهنماي نصب 
 به اندازة فاصلة پرچم دوراندازي CAN,CA1 هاي 3VF ، Limit Switchدر سيستمهاي 

 ) 1m/s براي سرعت 170cm ًتا تراز طبقه تنظيم مي شوند. ( معمولا

CB1 ، 30cm  پائين تر از CA1وCBN ، 30cm  بالاتر ازCAN.نصب مي شود  

CAN

DOWN
SHULTER

CA1

CB1

UP
SHULTER

CBN

LEVEL,SLOW DOWN FLAG &
LIMIT SWITCHES IN HOIST

S

S

S

17
0 

C
m

17
0 

C
m

S

S

N

S

S

N

N

N

N

17
0 

C
m

SLF

N

320 Cm

N
S

S

N

S

N
S

LEF

S

N

LEF

N

N

S

S

S

N

N

SS

SLF

S

S

3VF

S

S

N

17
0 

C
m

N

S

S

N

N

30
Cm

S

15 Cm

15 Cm15 Cm

30 Cm
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                     : ولت )110نقشه هاي راهنماي سيم كشي سري استپ (  

   مشترك در تمام درب ها

 پيش بيني شده است. T31 و TP3 مابين دو ترمينال RUN كنتاكت كليد ، در مدار فوق 
 مدار RUNبنابراين با تغيير وضعيت از حالت نرمال به رويزيون تنها با فشار دادن كليد 

 در غير اينصورت كابين حركت نخواهد داشت. ،سري ايمني تكميل مي شود 

UP 

DOWN 

TP4

G90

TP1

TP2

T31

RVD

RVU

TP3

REV

REVISION BOX

G22

CABIN

NOR

REV
RUN

R
EV

N
O

R

  شالتر بالا

  شالتر پايين

 كليد استپ ته چاه

 گاورنر ته چاه

 گاورنر موتورخانه

 استپ روي كابين

 كنتاكت پاراشوت

 پاخور درب كابين

 بر روي جعبه رويزيون در RUNكليد 
مسير سري ايمني قرار دارد. 
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                     : ولت )110نقشه هاي راهنماي سيم كشي سري استپ (  --

------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------

-----------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

 ----------------------

 

------ 

  درب ساده 

66

68

TP4
 NOTE  

در كابين هاي بدون درب، 
كنتاكت فتوسنسور بايد در 

مدار سري استپ قرار 
گيرد. 

 كنتاكت درب طبقه نخست

 كنتاكت درب طبقه آخر

 قفل طبقه نخست

 قفل طبقه آخر
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                     : ولت )110نقشه هاي راهنماي سيم كشي سري استپ (  

------------------------------------------------------------------------

------------------------------------------------------------------------

--------- 

   درب تمام اتوماتيك

69

TP4

68

66

1Ksn

1KT

DOOR
FLOOR
CONTACTS

CABIN
DOOR
CONTACT

1KS1كنتاكت درب طبقه نخست 

 كنتاكت درب طبقه آخر

 كنتاكت درب كابين
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                     : ولت )110نقشه هاي راهنماي سيم كشي سري استپ (  -

------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------
------------------------------------------------------------------------  

 -----------------------------------------------------------

 
 
 
 
 
 

  درب نيمه اتوماتيك

 كنتاكت درب طبقه نخست

 كنتاكت درب طبقه آخر

 1KTكنتاكت درب كابين 

 قفل طبقه نخست

 قفل درب طبقه آخر 

66

68

TP4

69
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TP4

66

69

68

                     : دو درب نيمه اتوماتيك-

 قفل طبقة نخست ( راست )

 كنتاكت درب طبقة آخر ( چپ )

 كنتاكت درب طبقة نخست ( چپ )

 كنتاكت درب طبقة نخست ( راست )

 كنتاكت درب طبقة آخر ( راست )

  ( چپ )1KTكنتاكت درب كابين 

  ( راست )1KTكنتاكت درب كابين 

 قفل طبقة نخست ( چپ )

 قفل طبقة آخر ( چپ )

 قفل طبقة آخر ( راست )
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  : دو درب تمام اتوماتيك-

TP4

66

69

68

1 KT

1 KT

 درب كابين ( چپ ) 1KTكنتاكت 

 درب كابين ( راست ) 1KTكنتاكت 

 كنتاكت درب طبقة آخر ( چپ )

 كنتاكت درب طبقة نخست ( چپ )

 كنتاكت درب طبقة نخست ( راست )

 كنتاكت درب طبقة آخر ( راست )
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    اتصال ترمينال هاي موتور به تابلو : 
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G22

COM

+24

NC

NO

 : روش استفاده از مگنت هاي آهنربايي گرد 
 
 
 
 
 
 
 
 

 نكات مهم :
 چيدن صحيح آهنرباها در طول مسير   1

 سانتي متر 3 - 1.5رعايت فاصله مناسب بين آهنربا و سنسور مدادي روي كابين حدود  2

 درصورت نياز به طول بيشتر، از چهار آهنربا استفاده نماييد. 3

4 
در صورت استفاده از آهنربا و سنسور مدادي و عدم رعايت موارد فوق ، امكان عملكرد 

 نادرست سنسورها وجود دارد.

 
 
 
 
 

  : روش استفاده از  فتومگنت
گيرد.   صورت ميG22 , +24تغذيه مگنت از طريق ترمينالهاي  .1
 به عنوان  NCاز  به عنوان مشترك و COMاز ترمينال .2

 كنتاكت بسته استفاده كنيد.
 
 
 

 
كنيد. از<<  كردن پرچمك ها خودداري   > > ضربه زدن و خم 

(دورانداز) 

 (توقف)
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 : ( آهنرباهاي گرد و تخت ) نحوه چيدن آهنرباهاي دورانداز و توقف

آهنرباي 
 دورانداز

آهنرباي توقف 

بين دو طبقه
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CLOSE

OPEN

  نحوه نصب سنسورهاي دوراندازي و توقف :  
دو نوع سنسور و آهنربا براي دوراندازي و توقف وجود دارد. 

هستند.  NC(NORMALY CLOSE) از نوع SLF , LEFسنسور  EC16در تابلوي 
-سنسور با آهنرباي تخت :  1

در اين نوع ، با قرار گرفتن سنسور روبروي آهنربا ، كنتاكت سنسور تغيير جهت مي دهد و پس از 
دور شدن سنسور از آهنربا ، كنتاكت سنسور به حالت قبلي خود برمي گردد. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

به ازاي هر طبقه يك آهنربا به عنوان تراز طبقه نصب مي شود و هنگاميكه سنسور در برابر آهنرباي         
طبقه مقصد قرار مي گيرد ، كابين متوقف مي شود. به دليل ثابت بودن طول آهنربا ، تغيير محل 

آهنربا در يك جهت موجب بر هم خوردن تراز طبقه در جهت ديگر مي شود.بنابراين با استفاده از 
 كه 3VF  در سيستم هايًاين نوع سنسور و آهنربا ، دستيابي به تراز دقيق ممكن نيست.خصوصا

 وجود داشته levelبراي دستيابي به توقف نرم در انتهاي حركت بايد امكان حركت در محدوده 
 و توقف نرم ، مناسب نيست. براي سيستم هاي levelباشد ، اين نوع سنسور و آهنربا براي تنظيم 

3VF .استفاده از سنسور با آهنرباي گرد توصيه مي گردد ، 
 - سنسور با آهنرباي گرد : 2

هستند. ( حالت قبلي خود را تا ديدن آهنرباي بعدي                Latch به صورت ًاين نوع سنسورها معمولا
حفظ مي كنند ) 

براي ايجاد هر پالس دور اندازي ، از سه آهنرباي گرد استفاده مي شود. 
 مي باشد. با قرار گرفتن سنسور در برابر يك قطب آهنربا ، كنتاكت N , Sهر آهنربا داراي قطب 

آن تغيير وضعيت مي دهد و تا قرار گرفتن سنسور در برابر آهنربا با قطب مخالف ، در وضعيت قبل 
خود باقي مي ماند. 

براي تراز طبقه از چهار آهنربا استفاده مي شود و تنظيم تراز در دو جهت به طور مستقل                      
امكان پذير است. 
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بنابراين : 
 مورد نياز است به سهولت      3VF كه در سيستمهاي levelامكان افزايش طول پرچم  .1

 وجود دارد.

  در دو جهت مختلف به صورت مستقل امكان پذير است.levelتنظيم طول پرچم  .2

مثال :  
 را ديده باشد و تيغه آن بسته باشد ، با قرار گرفتن         Sاگر سنسور در آخرين مرتبه آهنرباي 

  همچنان باز مي ماند.S كنتاكت آن باز مي شود و تا ديدن آهنرباي Nدر برابر آهنرباي 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

استفاده از آهنربا براي دوراندازي و توقف : 
 مانده به تراز طبقه مقصد 90cmدر فاصله   1m/s دوراندازي براي يك موتور دو سرعتهًمعمولا

 ، ترمز مكانيكي بسته مي شود و موتور  متوقف     levelانجام مي شود. پس از رسيدن به پرچم 
مي شود. 

 و دورانداز وجود دارد. levelدو روش براي نصب پرچم 
 

   روش اول :
 

به طور مستقل ، پرچمهاي مربوط به خود را مي بينند.  SLF , LEFسنسور 
  نصب مي شود.SLF، دو پرچم   LEVEL و بين هر دوLEVELبه ازاي هر توقف يك پرچم 

اين روش براي پروژه هايي كه فاصله طبقات آنها يكسان است مناسب است. اگر فاصله بين       
دو توقف كمتر يا بيشتر از ساير طبقات باشد ، به نحوي كه دوراندازي براي آن طبقه خاص ، 

برخلاف ساير طبقات باشد ، اين روش مناسب نيست. با انجام تنظيمات روش اول ، دوراندازي براي 
كليه طبقات يا با پرچم اول و يا با پرچم دوم انجام مي شود. 

S
N

N
S

L1

L2

L1  =   L2

در  LEVELامكان تنظيم طول پرچم 
 دو جهت بطور مستقل وجود دارد. 

S

N

N

S

 LEVELامكان تنظيم طول پرچم 
 به مقدار دلخواه وجود دارد. 
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CBN

CAN

CA1

CB1

SLFLEF SLFLEF

N

N
N

S

N
N

N

N

N

N

N

N

N

90 Cm
30 Cm

90 Cm
30 Cm

320 Cm

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

90 Cm

90 Cm

  ترتيب پرچم ها و ليميت سوئيچ ها براي سيستمهاي دو سرعته ، روش اول :
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 : پرچم موثر دور اندازي
 در جهت بالا

 پرچم موثر دور اندازي: 
  پاييندر جهت

 روش اول:    
10-SLOW DOWN FLAG =00(TWO) 
19-SLOW  FLAG NUM=00(TWO) 
 

،  1m/sدر اغلب موتورهاي دو سرعته 
  LEVELفاصله پرچم دورانداز تا

،100cm مي شود.  تنظيم 
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در روش اول: 
10-SLOW DOWN FLAG =01(ONE) 
19- SLOW  FLAG NUM=00(TWO) 
 

CAN

CBN

CB1

CA1

SLFLEF

3VF

SLFLEF

N

N
N

S

N
N

N

N

N

N

N

N

N

17
0 

C
m

30
Cm

320 Cm

LEVEL,SLOW DOWN FLAG &
LIMIT SWITCHES IN HOIST

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

S

17
0 

C
m

30 Cm

17
0 

C
m

17
0 

C
m

 ، روش اول : 3VF  ترتيب پرچم ها و ليميت سوئيچ ها براي سيستمهاي
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  با سرعت3VFدر اغلب سيستمهاي 
1m/s  فاصله پرچم دور انداز تاLEVEL 

170cm  تنظيم مي شود. براي سرعتهاي
 بيشتر به جدول زير مراجعه شود.

فاصله پرچم دوراندازي تا توقف سرعت كابين 
1 m/s 170 cm 

1.2 m/s 200 cm 
1.4 m/s 230 cm 

1.65 m/s 260 cm 
>1.65 m/s  باAFP هماهنگ شود 
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10-SLOW DOWN FLAG =01(ONE) 
19- SLOW  FLAG NUM=01(ONE) 

 

    روش دوم ( روش جديد دور اندازي ):
براي پروژه هايي كه داراي فاصله طبقات غير يكنواخت هستند ، استفاده از روش زير مناسب است.      

در اين روش براي توقف ، هر دو سنسور فعال مي شوند. 
 پرچمهاي دوراندازي SLF و در جهت پائين ، ورودي LEFبراي دوراندازي در جهت بالا ، ورودي 

 و دو سرعته بدون توجه به 3VFرا مي شمارند. با استفاده از اين روش براي هر دو سيستم 
محدوديت فاصله طبقاتي ، امكان تنظيم فاصله دوراندازي مابين دو تراز وجود دارد.  

   ترتيب پرچمها و ليميت سوئيچ ها براي سيستم هاي دو سرعته ، روش دوم:
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 : پرچم موثر دور اندازي
 در جهت بالا

 پرچم موثر دور اندازي: 
  پاييندر جهت

CBN
CAN

CA1
CB1

SLFLEF SLFLEF

N

N
N

S

N
N

N

N

N

90 Cm
30 Cm

90 Cm
30 Cm

320 Cm

S

S

S

S

S

S

S

S

S

90 Cm

90 Cm

S
N

N
S

S

N
S

N
S

S

S
N

N

S
N

S

S
N
S

N
S

S

N
S
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        در روش دوم: 
10-SLOW DOWN FLAG =01(ONE) 
19- SLOW  FLAG NUM=01(ONE) 
 

CAN

DOWN
SHULTER

CA1

CB1

UP
SHULTER

CBN

S

S

S

17
0 

C
m

17
0 

C
m

S

S

N

S

S

N

N

N

N

17
0 

C
m

SLF

N

320 Cm

N
S

S

N

S

N
S

LEF

S

N

LEF

N

N

S

S

S

N

N

SS

SLF

S

S

S

S

N

17
0 

C
m

N

S

S

N

N

30
Cm

S

15 Cm

15 Cm15 Cm

30 Cm

   ، روش دوم :3VF ترتيب پرچمها و ليميت سوئيچها براي سيستمهاي 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 1m/s  با سرعت3VFدر اغلب سيستمهاي 
 LEVEL ، 170cmفاصله پرچم دور انداز تا 

تنظيم مي شود. براي سرعتهاي بيشتر به جدول 
زير مراجعه شود. 

سرعت كابين 
فاصله پرچم دوراندازي  

تا توقف 
1 m/s 170 cm 

1.2 m/s 200 cm 
1.4 m/s 230 cm 

1.65 m/s 260 cm 
>1.65 m/s  باAFP هماهنگ شود 
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3RD

6TH

2ND

5TH

C
A

B
IN

SWITCHES IN
HOISTWAY

4TH

1ST

UP
SHULTER

LEVEL
FLAG

LEVEL
FLAG

CB1

CA1

DOWN
SHULTER

CAN

CBN

4

1

2

3

4

3

2

1

DOWN

UP

 : در نقشه زير به ( ترتيب برخورد كابين به ميكرو سوئيچ ها ) دقت شود 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

در شكل بالا محل نصب ميكروسوئيچ دورانداز 
  مشخص شده است.)CB1.CBN  (اجباري 
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مد شناسايي اوليه: 
 در صورتيكه كابين در ، EC16 شدن برد RESET پس از ، NORMALدر حالت 

 موتور در جهت پايين ، براي تشخيص موقعيت صحيح كابين ،تراز طبقه نباشد 
شروع به حركت مي كند. 

 موتور تا رسيدن به اولين تراز طبقه با ، CA1با برخورد كابين به ليميت سوييچ 
  كابين متوقف مي شود.،سرعت كند ادامه مي دهد. پس از ديدن پرچم توقف 

سمت Uبراي شناسايي به   ، را ديده باشد CAN ،اگر كابين قبل از ريست شدن  -1
  حركت مي كند و با ديدن پرچم توقف آخرين طبقه متوقف مي شود.Uبالا

ممكن است نمراتور خروجي در مد اوليه اشتباه نشان دهد اما با برخورد كابين  -2
 اولين يا آخرين موقعيت كابين نشان داده ، CAN يا CA1به ليميت سوييچ 

 ميشود.

 توضيح داده 70 در صفحه RESET SPEED-14سرعت شناسايي در پارامتر  -3
شده است. 
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 و تنظيمات آن : AFP43  نرم افزار
 براي انجام تنظيمات از كليدهاي زير استفاده مي شود. 

در تمام اين تنظيمات : 

 بدون ذخيرة تغييرات  براي انصراف و برگشت به منوي اصليK1 كليد 

  كليدK2براي افزايش مقادير   

  كليدK3براي كاهش مقادير    

  كليدK4 ورود و ذخيره كردن   براي 

 برد بر روي دو پايه خود قرار گيرد و      RSTبراي ورود به تنظيمات ، جامپر زرد رنگ در كنار كليد 

براي نمايش تعداد استارت و ورژن نرم افزار هنگاميكه كليد دوحالته بر روي  شود. RESETبرد 

Rev جامپر زرد رنگ بر روي دو پايه قرار گيرد.، قرار دارد   
    :EC16-THD برد 

K2

K1

K3

K4

 جامپر زرد رنگ REV- NORMAL RESETكليد 

AFP43 
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   :EC16-SMD برد 
  

  نكته :

AFP43 

 REV- NORMAL RESET كليد جامپر زرد رنگ

K2

K1

K3

K4

 THD از نظر عملكرد و قابليت ها دقيقا مشابه نمونه EC16-SMDبرد 

 با اين تفاوت كه اكثر قطعات الكترونيكي اين برد از خانواده ،ميباشد 
SMD  انتخاب و جايگزين شده اند. بنابراين نوع نرم افزار و كليه پارامترها

 ( معمولي ) يكسان مي باشد. EC16-THDو  EC16-SMDدر برد 
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   :AFP43 در  پارامترهاي نرم افزاري
 

صفحه توضيحات  Min Max پيش تنظيمنام پارامتر رديف 
1 FLOOR  NUMBERS 06 2 16 61 تعداد طبقات 
2 NUMERATOR P 1 2 3 -19 +19 61 شاخص نمراتور طبقات 

3 DOOR  SYSTEM 01 0 2 

نوع درب : 
 SS=01   نيمـه : S=00ساده : 

 OT=02تمــام : 
 2SS=03دو درب نرم افزاري : 

64 

4 MOVE  TIME 31 07 99 

ماكزيمم زمان مجاز حركت 
كابين بين دو پرچم دورانداز       

( تايمر طول مسير ) 
65 

5 LIGHT TIME 45 10 99 
مدت زمان روشنايي داخلي 

 كابين پس از توقف
65 

6 SERVICE  TYPE 00 0 3 

                  :   نوع سرويس دهي 
DOWN=00 
FULL=01 
PUSH=02 
CS=03 

65 

7 PARK FLOOR 00 0 16  67طبقه پارك كابين 

8 BASE FLOOR 01 01 08 

سرويس ، تعريف طبقه همكف 
دهي براي طبقات زيرين اين 

طبقه به صورت 
COLLECTIVE UP.است  

67 

9 DOOR PARK MODE 00 00 01 

باز يا بسته بودن درب آسانسور 
در حالت پارك : 

CLOSE=01  
OPEN=00  

67 

10 SLOW DOWN FLAG 00 00 01 
              تعيين پرچم دوراندازي:

FIRST=01  
SECOND=00 

68 

11 LEV  DELAY 00 00 20 
تأخير هنگام توقف پس از فعال 

  LEVELشدن سنسور 
(00*100 mSEC) 

68 

12 U/D DELAY 00 00 20 
تأخير در قطع كنتاكتور هاي 

U/D در هنگام توقف  
(00*200 mSEC) 

69 
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صفحه توضيحات  Min Max پيش تنظيمنام پارامتر رديف 

13 DUPLEX STATUS 01 00 01 

تعريف تابلوي اصلي و پيرو در 
سيستم دوپلكس: 

SLAVE=00 
MASTER=01   

69 

14 RESET SPEED 01 00 02 
سرعت شناسايي:                          

SLOW=00     FAST=01 
NONE=02 

70 

15 LAST MESSAGE  ---- --  70نمايش چهار پيغام يا خطاي آخر 

16 SYSTEM TESTING  -- ---- 
تست ترتيب پرچم ها و 

 ميكروسوئيچ ها
71 

17 LEV  U  DEL 00 00 20 
زمان تأخير در توقف به سمت 

بالا در هنگام توقف 
 (00*100 mSEC) 

71 

18 LEV   D   DEL 00 00 20 
زمان تأخير در توقف به سمت 

 پائين در هنگام توقف
(00*100 mSEC) 

71 

19 SLOW  FLAG NUM 00 00 01 
تعداد پرچم هاي دوراندازي بين 

هر دو طبقه :   
ONE=01        TWO= 00 

72 

20 DUPLEX  SAVE 00 00 01 

اولويت سرويس دهي در مد 
دوبلكس       

TIME=01  
ENERGY=00 

72 

21 MULTIPLEX REQ 00 00 01 
تعيين استفاده از سخت افزار 

MUX(مالتي پلكس)  
INACT=00       ACT=01  

73 

22 DOOR TIME 10 03 99 
زمان مجاز براي بسته شدن 

 درب كابين
73 

23 DO TIME 5 01 99 
زمان مجاز براي باز شدن درب 

 كابين
73 

24 7 SEG STANDBY 00 00 01 
 براي STANDBYتنظيم مد 

7seg                
ACT=01       INACT=00 

74 

25 RELEVELING 00 00 01 
فعال كردن سيستم  
RELEVELING 

ACT=01       INACT=00 
74 
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صفحه توضيحات  Min Max پيش تنظيمنام پارامتر رديف 

26 PASSWORD 0000 0000 9999 
قفل كردن پارامتر هاي تنظيم شده 

 با انتخاب رمز
ACTIVE=01     CANCLE=00 

75 

27 INDICATOR OUT 00 00 2 

 7segتنظيم خروجي نمراتور در  
00 :7seg       ،    و ، عادي        
 ...

01 :BIN خروجي باينري :
02 :Line به ازاي هر طبقه فقط :

 نمايش داده               7segيك خط از 
مي شود. 

03 :Gray خروجي نمراتور: 
 Grayبصورت كد 

براي اغلب نمراتورهاي مرسوم 
در ايران از تنظيم                            

 ) استفاده مي شود. 00( 

76 

28 
FTF DELAY 

FLOOR TO FLOOR 
DELAY 

00 00 20 

اين پارامتر فقط در سيستمهاي 
3VF و تنها هنگام حركت كابين 

بين دو طبقة كنارهم كاربرد دارد.  
تأخير در دوراندازي پس از فعال 

 ر، در مسيشدن پرچم دوراندازي 
.                      حركت  بين دو طبقه 

  1sec=10×100mSECمثلاً 
با استفاده از اين تأخير مي توان 

فاصلة پياده روي بين دو طبقة 
 را به 3VFمجاور در سيستمهاي 

حداقل رساند. 

- تنظيم اين پارامتر با توجه به 
كوتاه 3VFپارامترهاي   براي 

ترين طبقه انجام ميشود. 
- تنظيم نادرست اين پارامتر 

ميتواند موجب عدم توقف 
   كابين در طبقة موردنظر شود. 

78 
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صفحه توضيحات  Min Max پيش تنظيمنام پارامتر رديف 

29 REV DELAY 00 00 20 

اين پارامتر فقط در سيستمهاي 
3VF   .كاربرد دارد

تأخير در قطع كنتاكتورهاي جهت 
 يا Inspectionدر حالت 

)Rev در موتورهاي (
Gearless  . قطع همزمان

كنتاكتورهاي حركت و ترمز در 
موجب حركت  Revحالت 

معكوس كابين مي شود. 
اين پارامتر تأخير قطع شدن 

كنتاكتورهاي موتور در حالت 
Rev .را فراهم ميكند 

79 

30 ADJUST TWO DOORS 0 0 1 

تعيين باز شدن دربها در نرم افزار  
 : باز شدن درب 00

: بسته ماندن درب 01 
 با ،در كابين هاي دو درب 

استفاده از اين تنظيم مي توان 
فرمان باز و بسته شدن هر دو 

درب را به صورت نرم افزاري از 
 موجود DO,DCطريق رله هاي 

 صادر كرد. EC16در برد 

79 

31 FIRE FLOOR 00 00 16 

از اين پارامتر براي توقف كابين 
 FIREدر طبقه مورد نظر در مد 

مي توان استفاده نمود. 
83 

32 DM OFF DELAY 00 00 20 

از اين پارامتر براي تنظيم تاخير  
 DMنرم افزاري در قطع رله 

 استفاده مي شود. 
(00*100 mSEC) 

84 

33 PRE DOOR OPEN 00 00 01 

اين پارامتر فقط در سيستمهاي 
3VF   .كاربرد دارد

از اين پارامتر براي باز شدن درب 
كابين قبل از رسيدن به طبقه مورد 

 نظر استفاده مي شود.
INACT=00       ACT=01 

85 
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صفحه توضيحات  Min Max پيش تنظيمنام پارامتر رديف 

34 RETURN  -- ---- 

 RESETخروج از برنامه بدون 
 كردن برد

براي خروج از تنظيمات بدون 
Reset  شدنEC16  با قرار ،

 و Revدر حالت  EC16 دادن
 جامپر زرد ،ورود به اين پارامتر  

 رنگ از جاي خود برداشته شود.

87 
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 : AFP43 راهنماي تنظيمات پارامترهاي 

 

 :FLOOR NUMBERS -1                                    تنظيم تعداد طبقات- 1 
 

 
 

 
 

 طبقه قابل تنظيم 16 و حداكثر 2تعداد توقف آسانسور در اين پارامتر ذخيره مي شود. حداقل 
 ) 123 نصب شود. ( صفحة EC16 بر روي EC32 بايد برد گسترش 16 تا 9است. براي طبقة 

 
 
 

  :7seg                                          2- NUMERATORتنظيم نمراتور - 2
            

 
 

 
 
 

 
 

 ها به ترمينالهاي SEGMENT به شكل فوق است. اين EC16 در برد 7seg خروجي هاي
A,B,C,D,E,F,G,1,M .متصل شده اند 

 امكان تنظيم انواع شاخصهاي نمايش توسط كاربر پيش بيني شده است.  AFP43در نرم افزار 
    بر روي عدد طبقه قرار     ، علامت K4 با فشار كليد NUMERATORپس از ورود به منوي 
 نمايش نمراتور تنظيم شده براي تمام طبقات قابل مشاهده است. K2,K3ميگيرد. با استفاده از 

بايد نمراتور تمامي طبقات را بطور كامل تنظيم كرد. براي هر طبقه امكان نمايش 
b,P,G,L,H,0,…,19 وجود دارد. علامت منفي نيز به طور جداگانه براي تمام طبقات قابل 

 انتخاب است.

1- FLOOR NUMBERS=6 
PROGRAM MODE 

2- IND FLOOR 01:   P 

ADJUST g
a

b
e c

d
M

1

f



 EC16                                                                                        AFP راهنماي نصب
 

62 
 

b
P
G

. .
 .

19

L
K̂2

K3^

 روش تنظيم شاخص طبقات:
شاخص هر  .  )1حالت(قرار مي گيرد  01  روي طبقه       علامت   ، هنگام ورود به اين پارامتر

.                               سمت چپ و راست مي باشد شامل شاخص ، AFP43طبقه در نرم افزار 
به طوريكه در شاخص سمت راست انواع اعداد و حروف نظير 

b,P,G,L,H,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12,13,14,15,16,17,18,19 قابل انتخاب است و 
در شاخص سمت چپ نمايش يا عدم نمايش علامت منفي تعيين مي شود. 

 ) 2 حالت. (         زير شاخص سمت راست قرار مي گيرد علامت K4با فشار كليد 
عبارت مورد نظر قابل مشاهده است. پس از تعيين آن براي ذخيره  K2,K3با استفاده از كليد هاي 

 فشار داده شود. K4 كليد ،تنظيمات 
 
 
  

         

 

 
 
 

تنظيم نمراتور براي طبقه بعدي  ،  K4 با فشار كليد ،پس از تعيين شاخص نمايش براي طبقه اول 
 . تنظيم براي اين طبقه نيز مانند حالت قبل انجام مي شود . ) 3 حالت ( درخواست مي شود.

 
 
 

IND FLOOR 01:        P      
ADJUST 

  IND FLOOR 01:       P   
   ADJUST                

 IND FLOOR 02 :           
  ADJUST                  

1 

K4 

2 

3 

 شاخص سمت چپ شاخص سمت راست
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K3

^

^

K2 _

  تنظيم نمراتور براي نمايش علامت منفي:
 اين K1 با فشار دادن كليد ،هنگاميكه علامت        بر روي شاخص سمت راست نمراتور قرار دارد 

 مي توان بود يا نبود K3 يا K2علامت بر روي شاخص سمت چپ قرار مي گيرد. با استفاده از كليد 
) 4 حالت(علامت منفي براي اين طبقه را تعيين كرد. 

 
 
 
 
 

 استفاده مي شود. Mبراي نمايش منفي از ترمينال 
 
 

 قابل FLOOR NUMBERS-1نمراتور طبقات با توجه به تعداد طبقات تنظيم شده در پارامتر 
 نمراتور تا عبارت زير ، تنظيم شده باشد FLOOR NUMBERS=6-1 اگر ً، مثلاتنظيم مي باشد 

قابل مشاهده است. 
 
 
 
 
 
 
 

 بدون ذخيره دستور خروج از منو K1 تغييرات ذخيره مي شود و با فشار K4در هر مرحله با فشار 
صادر مي شود. 

IND FLOOR 06 :           
ADJUST                   

  IND FLOOR 01:    –  P   
   ADJUST                

4
   

NOTE 

NOTE 
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 :DOOR SYSTEM -3                                                   تنظيم نوع درب -3
 
 
 

 
 

00:S = كابين بدون درب 
01:SS = درب نيمه اتوماتيك 
02:OT  =درب تمام اتوماتيك 

03:2SS  =دو درب نيمه نرم افزاري 
 

 تعيين مي گردد.  اين دو EC16 در برد DO,DCدر اين پارامتر نحوة فرمان رله هاي خروجي 
رله وظيفة باز و بسته كردن درب كابين را بر عهده دارند. 

 

  00:S  رله هاي ،( درب ساده ) با اين تنظيم DO,DCاز مدار خارج مي شوند و دائما ً 
خاموش هستند. اين تنظيم براي كابين هاي بدون درب در پروژه هاي قديمي كاربرد دارد. در 

 تمامي كابين ها بايد داراي درب باشند. EN81حال حاضر طبق استاندارد 
 

01:SS  رلة  ،( درب نيمه اتوماتيك ) با اين تنظيمDC براي بسته شدن درب وصل مي شود و 
 قطع مي شود. اين تنظيم براي DCرلة ، در حين حركت كابين نيز بسته مي ماند. هنگام توقف 

 بكار مي رود. همچنين براي سفارشات دو درب كه Uداراي فرمان دوسيم هستندUدربهايي كه 
، كاربرد دارد. تشخيص باز و بسته شدن بوسيلة سنسور كمكي انجام مي شود 

 

02:OT ) رلة ، ) با اين تنظيم درب تمام اتوماتيك DC براي بسته شدن درب وصل مي شود 
، رلة  خاموش مي شود. پس از توقف براي باز شدن درب كابين ،ولي در زمان حركت كابين 

DO وصل مي شود. اين تنظيم براي دربهايي كه Uداراي فرمان سه سيمه هستندU ، .بكار مي رود 
 

03:2SS ) فرمان  ) با اين تنظيم مي توان در كابين هاي دو درب دو درب نيمه نرم افزاري ،
  صادر كرد.،نصب سنسور اضافه براي انتخاب درب بدون را باز و بسته شدن دربها 

 درب چپ را DO درب راست و رلة ، DCدر اين حالت دربها بايد از نوع دو سيمه باشند و رلة 
 بايد دو رلة مجزا در تابلو نصب شود.  ،باز و بسته مي كند. اگر دربها از نوع سه سيمه باشند 

  وضعيتADJUST TWO DOOR-30 با مراجعه به پارامتر ، 03:2SSدر حالت 
 ) 79 ( صفحه تعيين مي شود.باز و بسته شدن دربها در طبقات مورد نظر 

3- DOOR SYSTEM :01 
 

00:S   01:SS    02:OT  03:2SS 
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  :MOVE TIME -4- تعيين حد زمان مجاز براي حركت كابين در هر سرويس      4
 

 
 

 
 

 حداكثر زمان مجاز براي حركت كابين در هر سرويس از رابطة زير تعيين EN81طبق استاندارد 
مي شود. 

     = MOVE TIME  تعداد طبقات × 3 10+   
 

  ، 3m ، MOVE TIME = 28 SEC توقف و فاصلة طبقات 6 با 1m/sمثال : براي يك آسانسور 
 تنظيم مي شود.

بديهي است با افزايش فاصلة ميان طبقات اين زمان بايد بيشتر شود. 
 
 :LIGHT TIME -5- تنظيم زمان خاموش شدن روشنايي كابين پس از توقف        5
 

 
 

 
 
 

 
  :SERVICE TYPE -6                                   تعريف مانور سرويس دهي -6
 
 

 
 

 
 

 در پروژه هاي مسكوني استفاده مي شود. DOWNاز مانور 
 در پروژه هاي پر ترافيك استفاده مي شود. FULLاز مانور 

4- MOVE TIME : 31 SEC 

5- LIGHT TIME : 45 SEC 
 

6- SERVICE TYPE =00 
 

DOWN=00   FULL=01  PUSH=02  CS=03 
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، آسانسور فقط به يك  در آسانسورهاي ماشين بر استفاده مي شود. ( در هر نوبت PUSHاز مانور 
، درخواست جديد را اري خود را به پايان نرساند جسرويس پاسخ مي دهد و تا زمانيكه سرويس 

نمي پذيرد )  
در پروژه هاي پر ترافيك و اداري استفاده مي شود. COLLECTIVE – SELECTIVE  مانوراز 

 ) براي CSيا   COLLECTIVE – SELECTIVEسلكتيو (  –سرويس دهي در مد كلكتيو مانور 
   توقف طراحي و ارائه شده است.8تا  UدوپلكسUو  UپلكسمسيUسفارشات 

 ( ترمينال هاي MUX ديگر نيازي به مونتاژ قسمت ، AFP43با استفاده از نرم افزار علاوه بر آن ، 
LDN,LUP,KDN,KUP نمي باشد و بايد از برد گسترش ( EC32 استفاده گردد.اطلاعات 

 ارائه شده است. 117تكميلي در صفحه 
 

 براي هر طبقه دو شستي احضار وجود دارد. ( جهت بالا و جهت پايين ) بطوريكه مسافر با  CSدر مانور
تعيين مسير حركت خود (جهت بالا يا پايين ) در نوبت سرويس قرار مي گيرد. كابين در حين حركت 

به طبقاتي كه مسير آنها همسو با جهت حركت كابين مي باشد ، سرويس مي دهد.  

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 

HALL PUSHBUTTON & LAMP 
IN CS SERVICE 

CABIN PUSHBUTTON & LAMP 
IN NORMAL SERVICE 

 

HD2+24 HU2G22

DOWN PUSH
BOTTON

UP PUSH
BOTTON

DOWN LED

UP LED

+24

C1

G22

PUSH BOTTON

LED

NOTE 
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   :PARK FLOOR -7                                              تعريف طبقة پارك -7
 

 
 
 
 
 

، آسانسور به  5 در پارامتر  LIGHT TIMEن زمان، با سپري شدپس از انجام آخرين سرويس 
 مقصد تعريف شده در اين پارامتر حركت مي كند و تا درخواست بعدي در آن طبقه مي ماند. 

 تنظيم مي شود. 0، اين پارامتر بر روي براي غير فعال شدن 
 

  :BASE  FLOOR -8                                   تعريف موقعيت طبقة همكف -8
 

 
 
 
 
 

        ، بايد پائين ترين طبقه از اولويت بالاتري هنگام سرويس دهي به طبقات زير همكف 
، در صورت وجود درخواست از  اگر دو توقف زير همكف وجود داشته باشد ً مثلا .برخوردار شود

طبقة زير همكف سرويس به ، آسانسور بايد ابتدا به پائين ترين طبقه و سپس ين دو طبقه ي اوس
 مقصد مسافراني ًتنظيم شود. معمولا BASE FLOOR=03 ، بايدبراي مثال فوق در اينحالت دهد. 

 طبقات بالاتر مي باشد. ،كه در پائين ترين طبقات زير همكف قرار دارند 
 
 

درخواستهاي داخل كابين همواره از اولويت بالاتري برخوردار هستند.  
 

 :DOOR PARK MODE -9                پارك تعيين وضعيت درب در زمان -9
 

 
 
 
 

7- PARK FLOOR:00     
 

8- BASE FLOOR : 01 
     
 

9- DOOR PARK MODE :00 
CLOSE :01      OPEN : 00  

    
     

 

NOTE 
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 :SLOW DOWN FLAG -10                          تعيين پرچم دوراندازي -10
 

 

 
 
 

 100cm نياز به دوراندازي ، 1m/s براي آسانسورهاي دوسرعته و هيدروليك تا سرعت ًمعمولا

به حداقل ، براي دستيابي بين دو طبقه  320cmقبل از طبقه مي باشد. با احتساب فاصلة استاندارد 
با سرعت  3VFتنظيم مي شود. در آسانسورهاي  SLOW DOWN FLAG=00 ،زمان پياده روي 

1m/s 170اندازي براي هر طبقه بايد حداقل ر، دوcm قبل از توقف انجام شود. براي اين منظور 
 تنظيم شود.( صفحات  SLOW DOWN FLAG=01  بايد،بين طبقات  320cmبراي فواصل 

 ) 51 و 50
 
 

 

  :level                11- LEV DELAY تنظيم تأخير نرم افزاري براي سنسور -11
 

 
 
 
 
 

 
 در تمام طبقات به يك اندازه عقب تر از موقعيت تراز levelاگر آهنربا يا پرچم مربوط به سنسور 

 ، با استفاده از اين پارامتر مي توان به جاي تغيير محل تمامي آهنرباها ،طبقه تنظيم شده باشد 
 را تنظيم نمود. levelمقدار تأخير در ورودي 

 

10- SLOW DOWN FLAG :00 
FIRST = 01    SECOND = 00 

 
 

11- LEV DELAY:00 
*100mSEC         
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- تنظيم تأخير نرم افزاري بين قطع شدن خروجي سرعت و جهت 12
                                                                        :12- U/D DELAY  

 
 

 
 

Uگام تنظيم منحني حركت در سيستمهاي كاربرد دارد. 3VF اين پارامتر هن  
نرم بايد پس از قطع شدن ورودي ، براي دستيابي به توقف  هنگام توقف 3VFدر سيستمهاي 

 اين پارامتر زمان باقي ماندن ورودي هاي جهت ، فرمان جهت تا توقف كامل باقي بماند.سرعت 
 هنگام ، U/D DELAY : 05*200mSEC -12 با تنظيم ًدر انتهاي حركت را تعيين مي كند. مثلا

براي مدت UP  يا DOWN، فرمان  SLOW، پس از قطع شدن فرمان توقف 
5×200mSEC=1.0sec همچنان وصل ميماند. اين تأخير فقط در حالت NORMAL لحاظ 

مراجعه شود.  29 به پارامتر Revision در حالت U/D DELAYميگردد. براي تنظيم 
 

 
- تعيين اولويت حركت كابين ها در حالت دوپلكس 13

                                                                    13-DUPLEX STATUS: 
 

 
 
 
 
 

 
 SLAVEو ديگري به صورت  MASTERيكي از دو آسانسور به عنوان  Duplex-  در حالت 1

 داراي شرايط يكساني ًتنظيم مي شود. هنگاميكه دو آسانسور براي پاسخ به يك سرويس دقيقا
، به آن سرويس پاسخ مي دهد. بنابراين كاربر با توجه به نياز خود  MASTER، آسانسور باشند 

را در اين پارامتر تعريف مي كند.   SLAVEيا  MASTERآسانسور 
 

 بايد                                ًدرصورت استفاده از سيستم كاركدك اين تنظيم براي تابلو حتما -2
 باشد.  MASTER = 01بر روي 

 

12- U/D DELAY : 00 
*200mSEC 

 
 

 

13- DUPLEX STSTUS : 01 
MASTER : 01   SLAVE : 00 
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  :RESET SPEED -14                  - تعيين سرعت كابين در زمان شناسايي14
 
 
 
 

 
 

آسانسور با اين سرعت حركت مي كند. ، هنگام شناسايي 
SLOW =00 شناسايي با دور كند 
FAST =01 شناسايي با دور تند 

   NONE=02 ) با اين انتخاب در صورت قطع و وصل برق تابلو :RESET شدن برد EC16  (
 باقي مي ماند و EC16نيازي به شناسايي اوليه نمي باشد و آخرين موقعيت كابين در حافظه 

 كابين متوقف باشد ، اين موقعيت  ،شدن برد اصلي  Resetلحظه  اگر درشناسايي انجام نمي شود.
كابين در حين حركت باشد ، موقعيت كابين به   شدن ،Reset ةصحيح مي باشد ولي اگر در لحظ

         نمايش موقعيت كابين CAN يا CA1نمي شود و تنها با برخورد كابين به  درستي ثبت
 اصلاح مي شود.

 

 
 ميباشند.در سيستمهاي CA1,CAN هاي Limit switchمبناي دوراندازي فقط  ، هنگام شناسايي

CA1,CAN ، 3VF 170 ، ( حدود بايد معادل فاصلة پرچم دوراندازيcm تا level براي سرعت 
1m/s تنظيم شوند. فاصلة ( CA1,CAN بايد به دقت تنظيم شود. در غير اينصورت هنگام 

 كابين ضمن عبور از تراز طبقه با شالتر انتهايي برخورد مي كند.  ،شناسايي 
 

 
 

 LAST -15    خطاي آخر نرم افزار                          4- مرور 15
MESSAGE:  

 
 

 
 
 
 

 
 وجود دارد. EC16در اين پارامتر امكان مشاهدة چهار خطاي آخر 

14- RESET SPEED :01    
SLOW =00   FAST =01   NONE=02   

 
 

 

15- LAST MESSAGE : 00     
 

 
 

NOTE 
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  :SYSYEM TESTING -16                  - تست سيستم دوراندازي و توقف16
 

 
 
 

 
 ها به طور اتوماتيك استفاده كرد. Limit switchاز اين پارامتر مي توان براي كنترل پرچمها و 

 و در تراز طبقة آخر قرار گيرد. با انجام اين CAN كابين بايد در محدودة ،براي انجام اين دستور 
 و Sدستور كابين با دور تند شروع به حركت مي كند و به ازاي ديدن هر پرچم دوراندازي عبارت 

 و هنگام 1 عبارت CA1 Limit switch و به ازاي برخورد با L عبارت levelبه ازاي ديدن پرچم 
 نمايش داده مي شود. N عبارت CANبرخورد با 

 

 
 با 3VF تا تراز طبقه كنترل شود. ( درسيستمهاي CA1,CAN فاصلة ،قبل از اجراي اين دستور 

 تا تراز طبقه فاصله داشته باشند ) 170cm بايد حداقل  1m/s،CA1,CAN سرعت 
 

  :LEV U DEL -17                       بالا  در جهتlevel- تنظيم تأخير در توقف 17
 

 
 
 
 
 

 

 در جهت بالا افزوده مي شود. LEV DELAY -11اين زمان به پارامتر 
 

 

  :LEV D DEL -18                       در جهت پائينlevel- تنظيم تأخير در توقف 18
 

 
 

 
 

 
 در جهت پائين افزوده مي شود. LEV DELAY -11اين زمان به پارامتر 

16- SYSTEM TESTING     
     

 
 

 

17- LEV U DEL :  00 
*100mSEC 

     
     

 
 

 

18- LEV D DEL :00 
*100mSEC     

     
 

 
 

NOTE 
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تعريف روش و تعداد پرچمهاي مؤثر در دوراندازي  -19
                                                                    19- SLOW  FLAG  NUM :  

  
 

 
 

 
، هنگام حركت بايد مابين هر تنظيم شده باشد  SLOW FLAG NUM=00 -19  اگر اين پارامتر

 يا دو سرعته ) نوع 3VF(  ، با توجه به نوع آسانسور دو پرچم دوراندازي نصب شود. ، طبقه دو
 تنظيم مي شود.  SLOW DOWN FLAG -10در پارامتر ، پرچم اول يا دوم دوراندازي 

 فعال شوند. SLF,LEFهنگام توقف بايد هر دو ورودي ،  تنظيم شود 1- اگر اين پارامتر برابر 
 پرچمهاي دوراندازي را مي خواند و LEF ورودي ،هنگام حركت در جهت بالا ، براي دوراندازي 

 پرچمهاي دوراندازي را مي شمارد. از اين تكنيك در SLF ورودي ،هنگام حركت در جهت پائين 
استفاده مي شود. ، پروژه هايي كه داراي فواصل طبقات يكسان نيستند

 
  :DUPLEX SAVE -20       - تعيين نوع سرويس دهي در حالت دوپلكس20

 
 

 
 
 

TIME = 01 سرويس دهي در حداقل زمان ممكن صورت مي گيرد. ، : با اين انتخاب 
ENERGY = 00 سرويس دهي به گونه اي انجام مي شود كه انرژي ، : با اين انتخاب 
 كمتري صرف شود.

19- SLOW FLAG NUM :00      
ONE=01         TWO=00     

     
     

 
 

 

20- DUPLEX SAVE :00 
TIME = 01  ENERGY = 00  
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    :MUX                                        21- MULTIPLEX REQ- فعال شدن 21
 

 
 
 
 

 تنظيم باشد. INACT=00 اين پارامتر كاربردي ندارد و بايد بر روي AFP42در نرم افزار 

 
 DOOR -22- زمان بستن درب كابين                                               22

TIME:  
 

 
 

 
 
 

حداكثر زمان مجاز براي بسته شدن درب كابين در اين پارامتر تنظيم مي شود. اگر درب در زمان 
، فرمان باز شدن  ) تكميل نشود 69تعيين شده بسته نشود و مسير سري ايمني مربوطه ( فيدبك 

 درب صادر مي شود.

 
  :DO TIME -23- زمان باز شدن درب كابين                                                 23

 
 
 
 
 

، فرمان باز حداكثر زمان براي باز شدن درب كابين در اين پارامتر تنظيم مي شود. هنگام باز شدن 
شو ، فرمان باز در مدت تنظيم شده در اين پارامتر باقي مي ماند و پس از اتمام اين زمان  درب وش

  درب قطع مي شود.

21- MULTIPLEX REQ: 00 
ACT=01    INACT=00 

     
     

 
 

 

22- DOOR TIME : 10 SEC 
     
     

 
 

 

23- DO TIME : 5 SEC 
     
     

 
 

 



 EC16                                                                                        AFP راهنماي نصب
 

7 4 
 

 
 
 

 كمتر از زمان مورد نياز براي باز شدن كامل درب DO TIME-23اگر زمان تنظيم شده در پارامتر 
فرمان بسته شدن درب صادر مي گردد و حتي قبل از باز شدن كامل درب دوباره شروع به ، باشد 

بستن درب مي كند . بنابراين  امكان برخورد درب با مسافرين در حال تردد وجود دارد. لذا تنظيم  
اين پارامتر بايد با توجه به زمان واقعي باز شدن درب انجام شود. 

 

 
 :SEG STANDBY                          24- 7SEG STANDBY 7- زمان 24

 
 
 

 
 

 كم نور خواهد شد كه 7Seg، خروجي  LIGHT TIME، پس از اتمام با فعال شدن اين پارامتر 
كابين باشد. با فعال شدن اين پارامتر در نمراتورهاي ماتريسي  stand byمي تواند نشانگر حالت 

 بنابراين در چنين نمراتورهايي ،وجود دارد  STAND BYاحتمال خاموش شدن نمراتور در حالت 
اين پارامتر غير فعال باشد. 

 
 

  :RELEVELING                               25- RELEVELING - تنظيم25
 

 
 
 
 

Releveling  به طور معمول در سيستم هاي هيدروليك كاربرد دارد. اگر به هر دليل جك
، ابتدا درب كابين بسته         ، با فعال بودن اين پارامتر هيدروليك نسبت به تراز طبقه افت كند 

با درب  Relevelingمي شود و سپس كابين با سرعت كند به سمت بالا حركت مي كند. براي 
 تماس بگيريد. AFPباز با 

24- 7SEG STANDBY=00 
ACT=01     INACT=00 

     
     

 
 

 

25- RELEVELING = 00 
ACT=01     INACT=00 

     
     

 
 

 

WARNING 
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رسيده باشد ، در صورت فعال ن به اتمام  LIGHT TIME اگر كابين در تراز طبقه نباشد و زمان

 هنگام  براي آن طبقه فعال مي شود.RELEVELINGشدن شستي آن طبقه ، 
RELEVELING ، درصورتيكه در اين زمان به ، ثانيه فرصت دارد تا به تراز طبقه برسد 50 كابين 

                 RELEVELING صادر نمي شود. براي فعال شدن RELEVELING فرمان ،تراز طبقه نرسد 
 ) استفاده شود و پارامتر                                       50در دو جهت بايد از روش دوم دوراندازي ( صفحه 

19- SLOW FLAG NUM=01 هر دو سنسور ، تنظيم شود. در اينحالت براي توقف LEF,SLF  
 حداقل بايد يكي از سنسورها فعال باشد تا جهت RELEVELINGفعال مي شوند. بنابراين هنگام 

  RELEVELING درست تشخيص داده شود. در غيراينصورت عمليات RELEVELINGحركت 
 انجام نمي شود. 

 
 

  : PASSWORD                                     26- PASSWORD- تنظيم 26

 
 

 

 امكان قفل كردن كليد پارامترهاي تنظيم شده را به كاربر مي دهد. با ثبت يك عدد ،اين پارامتر 
و عبارت  ،كد كاربر انتخاب مي شود  0000چهار رقمي به جاي عدد 

 كد كاربر به عنوان رمز پذيرفته ، انتخاب شود ACTIVE=01نمايش داده مي شود. اگر عبارت 
.                                                                                                        PASSWORD ACTIVE عبارت ،مي شود . پس از فعال شدن رمز                             نمايش داده مي شود 

 وارد 26 در پارامتر ً كافي است رمز انتخاب شده مجدداPASSWORDبراي غيرفعال كردن  
 نمايش داده مي شود. در غير اينصورت 0000، عبارت شود. اگر عدد وارد شده صحيح نباشد 

نمايش داده مي شود.     پيغام                                                 
 

، بايد كد مورد نظر  PASSWORD، براي فعال شدن مجدد پس از انجام تغييرات در نرم افزار 
 انتخاب شود.  ACTIVE=01 وارد شود و مقدار26 در پارامتر ًمجددا

 
 

كه  گامي   ا وجود دارد ـ پارامترهمقدارده ـ، امكان مشاه فعـال است PASSWORD   هن
  آنها را تغيير داد.نمي توان   ولي 

 
 
 
 

26.PASSWORD = 0 
ACTIVE=01    CANCLE=0 
 

44-WRONG  PASSWORD  
 

26- PASSWORD = 0000 
     
     

 
 

 

NOTE 

NOTE 

NOTE 
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d
c

a
b

  :7seg                             27- INDICATOR OUT- تنظيم نوع خروجي 27
 

 
 

 
 
 

7SEG=0 7 : خروجي نمراتور طبق كاراكترهايseg .نمايش داده مي شود 
 براي اغلب نمراتورهاي رايج در بازار ايران اين تنظيم انتخاب مي شود. 

 
BIN=1 .خروجي نمراتور بصورت كد باينري خواهد بود : 

برخي از نمراتورهاي موجود در بازار فقط كد باينري مي پذيرند. با استفاده از اين تنظيم چهار 
segment ) a,b,c,d .طبق جدول زير اعداد باينري را نمايش مي دهند ( 

ON ON ON ON ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF d 

ت
ضعي

و
 

7s
eg

 

ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF c 

ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF b 

ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF a 

15 14 1
3 

1
2 

1
1 

1
 طبقه 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 0

 
 ها به صورت : segment) وضعيت 0بطور مثال براي طبقة همكف (

 )a=OFF,b=OFF,c=OFF,d=OFF خواهد بود و طبق تنظيمات موجود در ( 
 عبارت متناسب با اين حالت نمايش داده مي شود. ،نمراتور 

 
 

LINE=2 7 : در اين حالت خروجي نمراتور به صورت يك كاراكتر ازseg به ازاي هر طبقه به 
شكل زير خواهد بود. 

 
 
 

 طبقه استفاده مي شود.  8از اين تنظيم براي نمايش نمراتورهاي با لامپ تكي تا 
 
 

a
b

c
d

e
f g

g
a

b
e c

d
M

1

f

27- INDICATOR OUT :0    
7SEG=0  BIN=1  LINE=2   Gray=3 
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Gray=3 خروجي نمراتور بصورت كد : Gray .خواهد بود 
 Gray ها به اين گونه مي باشند ) فقط كد LCDبرخي از نمراتورهاي موجود در بازار ( بيشتر 

) طبق جدول زير اعداد segment) a ,b ,c ,dمي پذيرند. با استفاده از اين تنظيم چهار 
Grayمي دهند.   را نمايش 

ON ON ON ON ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF d 

ت
ضعي

و
 

7s
eg

 

OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF c 

OFF OFF ON ON ON ON OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON OFF OFF b 

OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON OFF a 

 طبقه 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
 

 يادآوري :
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 نمايش اعداد به صورت كد باينري

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 Grayنمايش اعداد به صورت كد 

dcba 

0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 
11 
12 
13 
14 
15 
 

0000 
0001 
0011 
0010 
0110 
0111 
0101 
0100 
1100 
1101 
1111 
1110 
1010 
1011 
1001 
1000 
 

0000 
0001 
0010 
0011 
0100 
0101 
0110 
0111 
1000 
1001 
1010 
1011 
1100 
1101 
1110 
1111 
 

dcba 

0 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 
11 
12 
13 
14 
15 
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 FTF -28- تأخير در دوراندازي هنگام حركت بين دو طبقة متوالي     28
DELAY:  

 
 

 
 
 
 

U 3اين پارامتر فقط در سيستمهايVF .كاربرد دارد  
زي پس از گذشت زمان تنظيم شده در ، ورودي دورانداهنگام حركت كابين بين دو طبقة مجاور 

اين پارامتر فعال مي شود. ( تأخير در دوراندازي ) 
اثر داده مي شود و ، با تأخير به اين ترتيب پرچم دوراندازي در فاصلة حركت بين دو طبقة مجاور 

موجب افزايش سرعت سرويس دهي در اين مسير مي شود.  
 

 
 پارامتر با توجه به كوتاه ترين فاصله بين دو طبقه تنظيم مي شود. اين

 
 

 هرگونه تغيير نابجا در اين پارامتر مي تواند موجب عدم توقف كابين در نقطة مورد انتظار شود.
 قابل تنظيم است. 100mSECاين پارامتر در پله هاي 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

28- FTF DELAY : 00*100mSEC 
FLOOR TO FLOOR DELAY 

 
 
 
 
 

NOTE 

NOTE 
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  Revision- تأخير در قطع خروجي هاي جهت در حالت 29
                                                                                           29-REV DELAY:  

 
 
 

 
U 3اين پارامتر فقط در سيستمهايVF .كاربرد دارد گيرلس   

 قطع همزمان كنتاكتورهاي موتور و ترمز در حالت ، Gearlessدر اغلب موتورهاي 
Revision در طبقات انتهايي شود. با تنظيم ً، خصوصا مي تواند موجب حركت معكوس كابين 

الت ، امكان حركت نرم در حتأخير بين قطع شدن ورودي سرعت و جهت در اين پارامتر 
رويزيون بوجود مي آيد. 

استفاده از اين پارامتر در كابين هاي بسيار سنگين كه توقف ناگهاني كابين موجب وارد آمدن 
 مقادير زياد مي تواند ،در تنظيم اين پارامتر دقت شود ، توصيه مي شود. فشار به سازه مي شود 

 و بروز خطر براي كاربر  Revisionموجب حركت كابين عليرغم قطع فرمان حركت در حالت 
شود. 

 

 
- تنظيم نرم افزاري براي فرمان درب در كابين هاي دو درب : 30

 

                                                         30- ADJUST TWO DOOR: 
 

 
 
 

 
 
 

Uكاربرد دارد كابين هاي دو درب  . براي باز و بسته شدن دربها در كابين Uاين پارامتر در 

 به جاي استفاده از دو سنسور اضافي مي توان از اين پارامتر ،هايي كه داراي دو درب هستند
استفـاده كرد.  

29- REV DELAY:00 * 200mSEC 
REV STOP U/D DELAY 

 
 
 
 
 

LEFT=0            RIGHT=0 
FLOOR=1      0=ACTIVE 
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 مي باشد. 1براي كابين هاي تك درب به شكــل  DO,DCمدار دو رلة  ،در حالت عادي 

 به DO,DC بايد سيم كشي دو رلة ،براي آنكه بتوان از دو درب نرم افزاري استفاده نمود 
  تبديل شود.2شكل 

براي باز  DO) و از رلة  RIGHTبراي باز شدن درب سمت راست (  DCدر اينحالت از رلة 
تعيين  0,1) استفاده مي شود. وضعيت هر درب با اعداد  LEFTشدن درب سمت چپ ( 

ميشود. 
 = بسته ماندن درب 01 ، = باز شدن درب 00

 تعريف باز شدن دربها در نرم افزار : 
 

، ابتدا پيغام                                                      مشاهده مي شود.  30هنگام ورود به پارامتر 
 

 با استفاده از ،در حالت چشمك زن قرار دارد  FLOOR=1هنگاميكه علامت    در كنار 
را در ساير  LEFT&RIGHTمي توان وضعيت باز و بسته شدن دو درب  K2,K3كليدهاي 

طبقات مشاهده كرد. 
 با يكبار ،باشد  FLOOR=1براي تغيير وضعيت باز و بسته شدن دربها در طبقة اول هنگاميكه 

قرار مي گيرد.  LEFT=0 علامت        در كنار ، K4فشار كليد 
در طبقة اول  LEFTمي توان باز يا بسته بودن درب  K2,K3در اينحالت با استفاده از كليدهاي 
قرار مي گيرد. با  RIGHT=0 علامت     در كنار ، K4را تعيين كرد. سپس با يكبار فشار 

تعيين مي شود.  RIGHT=0وضعيت درب  K2,K3استفاده از كليدهاي 
 با يك بار فشار كليد ، است FLOOR=1پس از تعيين وضعيت دربها در طبقة اول هنگاميكه 

K2 ، عبارت                                                      نمايش داده مي شود و وضعيت باز و بسته 

 در اينحالت همانند طبقة اول وضعيت باز و بسته شدن ؤال مي شود.شدن دربها در طبقة دوم س

دربها تعيين مي شود. 

 وضعيت دربها            ،FLOOR NUMBERS-1- به تعداد طبقات تنظيم شده در پارامتر 
سؤال مي شود. 

 بايد هنگام تنظيم نوع درب در پارامتر ،- براي اينكه بتوان از دودرب نرم افزاري استفاده كرد 
3-DOOR SYSTEM ، 03:2 مقدارSS.را انتخاب كرد  

LEFT=0               RIGHT=0 
FLOOR=2           0=ACTIVE 

 
 

 

LEFT=0            RIGHT=0 
FLOOR=1         0=ACTIVE 

 
 
 
 

 

 

NOTE 
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 براي دربهايي كاربرد دارد كه باز و بسته شدن آنها با دو سيم امكان پذير است. براي 2مدار 
دربهايي كه باز و بسته شدن آنها با سه سيم انجام مي شود و نياز به دو فرمان مجزا براي باز و 

  بايد دو رلة جداگانه در تابلو اضافه شود.،بسته شدن دارند 

C2 C1

DC2DO1 DC1DO2

CM2 CM1

D
C

 R
EL

A
Y

D
O

 R
EL

A
Y

 ترمينالهاي 
 EC16برد 

 ترمينالهاي 
ريلي تابلو 

 2شكل 
 مدار دو درب نرم افزاري

DC1DC2DO1DO2

CCM O

D
C

 R
EL

A
Y

D
O

 R
EL

A
Y

 ترمينالهاي 
 EC16برد 

 ترمينالهاي 
ريلي تابلو 

 1شكل 
 مدار تك درب
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 :خلاصة تنظيم دو درب نرم افزاري 
 
 

30- ADJUST TWO DOOR 

LEFT=0             RIGHT=0 
 

FLOOR=1       (0=ACTIVE)  

LEFT=1               RIGHT=0 
 

FLOOR=1         0=ACTIVE 

 

LEFT=0            RIGHT=0 
 

FLOOR=1      (0=ACTIVE) 

 

LEFT=1         RIGHT=0 
 

FLOOR=1       0=ACTIVE 

 

LEFT=1        RIGHT=1 
 

FLOOR=1      0=ACTIVE 

K4 

K4 

K4 

K2   OR   K3 

K2   OR   K3 

 

LEFT=0                 RIGHT=0 
 

FLOOR=2           0=ACTIVE   تعيين وضعيت دربها
 در طبقة دوم

K2 

 در طبقة اول  LEFTتعيين وضعيت درب 
 

 در طبقة اول  RIGHTتعيين وضعيت درب 
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 :FIRE :31- FIRE FLOOR      - امكان توقف كابين در طبقه دلخواه در مد 31
 
 
 
 
 

 مي توان استفاده نمود .  FIREاز اين پارامتر  براي توقف كابين در طبقه مورد نظر در مد 
 غير فعال است. FIRE مد ، قطع باشد FIREتا زمانيكه ورودي 

كنيد. G22 را از طريق ترمينال FIREورودي   فعال 
 فعال باشد :  FIREزمانيكه ترمينال 

 حركت مي كند . FIRE به سمت طبقه ،- اگر كابين متوقف شده باشد 
 حركت مي كند و در آن FIRE FLOOR به سمت ، باشد FIRE- اگر كابين همجهت با طبقه 

طبقه متوقف مي شود .  
 در طبقه مقصد خود مي ايستد و ، حركت كند FIRE FLOOR- اگر كابين در جهت مخالف 

 حركت مي كند . FIREسپس به سمت طبقه 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

31- FIRE FLOOR : 01 
 

PROGRAM MODE 
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 :DM:              32-DM OFF DELAY- تنظيم تاخير نرم افزاري براي رله 32
 
 
 
 

 ( رله مگنت درب بازكن ) از اين پارامتر استفاده DMبراي تنظيم تاخير نرم افزاري در قطع رله 
 كاربرد دارد. ZIEHL-ABEGGمي شود . در حال حاضر اين پارامتر براي درايوهاي 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

32- DM  OFF  DELAY :00 
                           *100mSEC     
    

 
 

32-DM OFF DELAY

DM

FAST

UP/DOWN

SLOW

12-U/D DELAY

UP OR DOWN 
CONTACTOR 
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 :DOOR ADVANCE:      33-PRE DOOR OPEN- فعال سازي سيستم 33
 
 
 
 

 يكي از روش هاي افزايش سرعت سرويس دهي DOOR ADVANCEسيستم 
و كاهش ترافيك در آسانسورها مي باشد. 

 درب كابين اندكي قبل از رسيدن به طبقه شروع به باز شدن ،در اين سيستم 
 سوار ،ميكند. بدين ترتيب همزمان با توقف كابين درب كاملا باز شده و مسافرين

 با درب تمام اتوماتيك  3VFيا پياده مي شوند. اين سيستم معمولا در سيستمهاي 
اجرا مي شود .  براي استفاده از اين سيستم: 

 
  15در نظر گرفته شود  و در فاصله  NOيك سنسور مجزا از نوع  -1

هر طبقه نصب شود بطوريكه با رسيدن  LEVELسانتيمتري بالا و پايين  
 كابين به اين محدوده اين سنسور فعال شود. 

 نام دارد) DOOR ZONE(اين محدوده 

مكانيزم درب  بايد قابليت باز كردن درب كابين را در ناحيه       -2
DOOR ZONE داشته باشد. (طول كمان درب باز كن به اندازه كافي 

 بلند باشد)

كنتاكت  DOOR ZONE از آنجا كه هنگام باز شدن درب در ناحيه -3
 DOORدرب كابين پل مي شود،  سيم كشي سري ايمني و مدار 

ZONE بايد  مطابق با نقشه AFP  باشد. هر گونه مغايرت مي تواند
 موجب بروز خطرات جبران ناپذير شود.

 

33- PRE DOOR OPEN :00   
ACT = 01      INACT = 00                      
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Uوضعيت سري ايمني در سيستم DOOR ADVANCE:  
براي باز شدن درب قبل از رسيدن به طبقه لازم است مدار مربوط به سري ايمني درب در ناحيه 

DOOR ZONE .پل شود. اين كار از طريق طراحي مدار خاصي كه در شكل زير ميبينيد انجام ميشود 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

69TP4 66 68

71

68

6869
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AU4 66
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 :EC16           34- RETURN كردن Reset- خروج از برنامة تنظيمات بدون 34
 
 
 
 
 

 
 

  با ورود به اين پارامتر، است REV درحاليكه كليد دوحالته در وضعيت ،براي خروج از برنامه 
اين در حالي است كه هنگاميكه كابين  كافيست جامپر زرد رنگ ورود به تنظيمات برداشته شود.

موقعيت كابين از حافظه پاك مي شود.  ، EC16 شدن Reset با ، نباشد CA1,CANدر محدوده 
 از EC16 كردن Resetبراي جلوگيري از شناسايي مجدد و سرويس مجدد مي توان بدون 

تنظيمات خارج شد.   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

با فعال ،  هم تراز شدن كابين با حركت دور كند به سمت بالا در صورت توقف بين طبقه 
 شدن شستي آن طبقه:

 
 
 

دن شستي طبقات  ، با ز  در بسياري از مواقع براي اينكه نصاب  بتواند بر روي كابين قرار بگيرد
 آسانسور را در حالت نرمال به سمت پايين هدايت مي كند و با باز كردن درب بيرون ،پاييني 

 در  بتواند، براي اينكه آسانسورآسانسور را متوقف مي كند. پس از اتمام كار و بسته شدن درب 
به شرط آنكه ،   فعال نباشد و كابين بين دو طبقه باشد Releveling، اگر سرويس عادي قرار بگيرد 

 كابين با سرعت دور كند به سمت بالا فعال شدن شستي آن طبقه ، با ،  نباشد CANدر محدوده 
حركت مي كند تا به تراز طبقه برسد. بنابراين نياز به شناسايي مكرر وجود ندارد. 

 
 

 

34- RETURN 
PULL UP JUMPER 
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  ( در مقايسه با ورژن قبل ) : AFP43قابليت هاي عمومي نرم افزار  
 

  در قسمت تنظيم نمراتورFاضافه شدن حرف  -1
 عدم باز شدن درب در حالت رويزيون در صورت قرار گرفتن كابين در تراز طبقه -2
   :AU4چك شدن دائمي فيدبك  -3

 علاوه ، ولي در اين ورژن ، تنها قبل از صدور فرمان به كنتاكتورها چك مي شد AU4 فيدبك ،در ورژن نرم افزاري قبل 
 بلافاصله خروجي برد ، در حين حركت نيز چك مي شود. يعني با قطع شدن كنتاكتورها در حين حركت ،بر قبل از فرمان 

نيز قطع مي شود. ( نياز به ريست شدن ندارد )  
 

  در حالت رويزيون :OVLعدم چك شدن ورودي  -4
 ، موتور حركت نمي كرد كه اين مساله ، در حالت رويزيون OVL در صورت فعال شدن ورودي ،در ورژن هاي قبل 

برخلاف استاندارد بود.  
  
  در صورت خرابي :CAN و CA1اصلاح عملكرد ميكروسوييچ هاي  -5

 تغييرات به شكل زير صورت گرفته است :  ، CAN يا CA1در صورت خرابي 
 سوييچ مذكور قطع نشود و ، بگونه اي كه اگر با بالا آمدن كابين ، خراب باشد CA1 اگر ميكروسوئيچ ،به عنوان مثال 

 را CAN و CA1 به علت اينكه برد در يك لحظه هر دو ميكروسوئيچ ، برخورد كند CANكابين به ميكروسوئيچ 
نمايش داده مي شود و بلافاصله كابين بين طبقه متوقف  "CA1 & CAN ACTIVE-11" خطاي ،فعال مي بيند 

 اصلاحات زير انجام شده است :  ، در صورت بروز مشكل فوق ،مي گردد. در نرم افزار جديد 

  : -در حالت استارت اوليه ( مد شناسايي )
 كابين تا ، فرض بر اين است كه حالت نجات اضطراري مي باشد. در اينحالت : قطع باشدFTO-در صورتي كه 1

 هر دو ، اگر پس از حركت با دور كند ،رسيدن به تراز طبقه با دور كند به حركت خود ادامه مي دهد. ( در اينحالت 
 كابين هيچ توجهي نكرده و تا رسيدن به تراز اولين طبقه به ، بطور همزمان قطع شوند CAN و CA1ميكروسوييچ 

 حركت خود ادامه مي دهد )
 در اينحالت كابين با سرعت تعريف ، فعال باشد ( آسانسور در مد كاركرد عادي خود باشد ) FTO-در صورتي كه 2

و در صورت قطع شدن همزمان دو  براي شناسايي حركت مي كند "RESET SPEED-14"شده در پارامتر 
 كابين بلافاصله متوقف مي شود زيرا در هنگام شناسايي از چنين خطايي نمي توان ، CAN و CA1ميكروسوئيچ 

صرفنظر كرد.   

   :-در حالت كاركرد عادي
 كابين به دور كند ، CAN با برخورد به ميكروسوئيچ ، وصل نشده باشد CA1 ،در صورتيكه در حركت به سمت بالا 

 ديگر ، يعني با دور كند به سمت تراز طبقه حركت مي كند و بعد از توقف در تراز طبقه ،مي افتد ولي متوقف نمي شود 
) . در حركت رو به پايين نيز معكوس اين حالت پيش CA1 حركتي صورت نمي پذيرد ( تا زمان اصلاح ميكروسوئيچ 

 مي آيد. 

نمايش داده مي شود.  "CA1 & CAN ACTIVE-11" خطاي ، در كليه موارد بالا تذكر:
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  :LCDها و خطاهاي  :LCDراهنماي پيام ها و خطاهاي   
 

خطا  پيغام  رفع آنهعلت و نحو اتـــتوضيح كد

00 EEPROM IS MISSING آي سي حافظه موجود نيست .  
01 G22 IS NOT READY كنترل فاز يا فيوز تغذيه قطع است.   
02 FTO = MOTOR HOT موتور خيلي گرم شده است.   
03 ERROR IN 4BS ميكرو سوئيچ ترمز قطع شده است.   

04 CA1 IS ACTIVE 
 با  رفتن پايين  هنگام  كابين در حالت رويزيون 

  توقف ميكند.چبرخورد به اين ميكروسوئي
  

05 CAN IS ACTIVE 
كابين در حالت رويزيون هنگام بالارفتن با 

    توقف ميكند.چبرخورد به اين ميكروسوئي

06 FAULT: CA1 IS OPEN شناسايي پايين قطع شده است.چميكرو سوئي    
07 FAULT: CAN IS OPEN شناسايي بالا قطع شده است.چميكرو سوئي    
08 ONE DOOR OPEN,66 يك درب باز است.   

09 ERROR LE-F & SL-F 
 ( هر دو خطا در مگنت هاي دور انداز و توقف

 با هم فعال شده اند )
  

10 CHEK DOOR LOCK,68  قطع شده است.قفل درب هاكنتاكت    

11 CA1 & CAN ACTIVE 
ميكرو سوئيچ هاي شناسايي بالا و پايين با هم 

 .فعال شده اند
  

12 OVL = OVER LOAD ميكرو سوئيچ اضافه بار فعال است.   
13 FIRE ميكرو سوئيچ آتشنشاني فعال است.   

14 MOVEMENT 
TIMEOVER 

. زيادي زمان حركت كابين

 ( بدون برخورد به سنسور توقف )
  

15 LEVEL TIMEOVER توقف. بين دور اندازي و زيادي زمان   

16 ERROR IN LE-F خطا در مگنت توقف.   
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خطا  پيغام  رفع آنهعلت و نحو اتـــتوضيح كد

17 MOTOR MOVE INVERS خطا در جهت حركت كابين.   
19 ERROR IN START خطا در لحظه استارت.   

21 DOOR MOVE 
TIMEOUT 

   .زيادي زمان حركت درب كابين

22 OPL & CLL ACTIVE 
ميكرو سوئيچ هاي ابتدا و انتهاي درب با هم 

 .فعال شده اند
  

23 DO KEY IS ACTIVE فعال است.نكليد درب بازك    

24 69 BEFORE CLL 
 درب مربوط به )CLL(سوئيچ درب بسته 

   اتوماتيك خراب است.

 25 FAULT S.S. WIRING  سري استپسيم كشي خطا در.   

27 EC32 IS NOT READY  .برد گسترش نصب نشده است  

28 MOVE TO PARK .حركت به سمت طبقه پارك   

29 TIMEOVER OF START 
 ثانيه پس از          30بسته نشدن درب طبقات در 

   زدن شستي.

30 SERI STOP IS OPEN 
ست كه برق ترمينال  ااين خطا به معناي آن

TP4 .قطع شده است    

31 68 BEFORE DM 
قبل از گرفتن مگنت درب بازكن قفل برقرار 

   است.

32 BE IN CONTACT AFP با آرمان فراز تماس بگيريد.ًلطفا    

33 NO REAL REQUEST 
 ( به درخواست درخواست ها واقعي نيستند.

  مشتري بصورت سفارشي اضافه مي شود ) 

34 CA1 IS NOT ACTIVE 
 به طبقه پايين در حالت نرمال ،  رسيدن از  پس

    ديده نشده است.چاين ميكروسوئي

35 CAN IS NOT ACTIVE 
از رسيدن به طبقه بالا در حالت نرمال ،  پس 

  ديده نشده است.چاين ميكروسوئي
  
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خطا  پيغام  رفع آنهعلت و نحو اتـــتوضيح كد

36 
CONTACTORS 

ERROR 
   .يكي از كنتاكتورها چسبيده است

37 ERROR IN REQUEST 
KEY 

   خطا در شستي احضار. 

38 FLOOR KEY ACTIVE 
كليد        است. ( به عنوان شده  فعال  طبقه  شستي

  كند )  عمل مي بازكن  درب 

39 NOISE IN SERIAL 
در صورت قطع شدن ارتباط بين دو تابلوي 

   اين پيام نمايش داده مي شود. ،دوپلكس 

40 RELEVELING 
 كردن LEVELدر تابلوهاي هيدروليك هنگام 

  مجدد نمايش مي دهد. 

41 TWO SS DOOR CABIN 
 DC و DOكنترل دو درب از طريق رله هاي 

  . بصورت نرم افزاري مي باشد

42 PULL OUT JUMPER  جامپر بردEC16.را برداريد    

43 RESET FOR START  تابلو ،براي استارت RESET.شود    

44 WRONG PASSWORD كد ورود به تنظيمات اشتباه است .  

45 FTF TIME IS HIGH 
 مناسب  28 در پارامترFTF DELAYزمان 

  نيست 

46 OUT OF RELEVEL 

 UP/DOWNخطا در تنظيم پرچمهاي 
LEVEL در ناحية RELEVELING در دو 

جهت 
  

 
                             پيام هايي كه بصورت خطا نمايش داده مي شوند در پارامتر شماره-1

15-LAST MESSAGE.ساير پيام ها جنبه خبري دارند. ذخيره مي شوند  

( به  با آلارم اعلام مي شوند. 39-37-35-34-31-22-21-16-07-06خطاها و پيغام هاي -2
  ) .sec 0.5مدت 

 
 

NOTE 
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 : LCDجدول توضيحات نمايشگر
 

توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

00 
آي سي حافظه   

 موجود نيست.
EEPROM IS 

MISSING 

اگر آي سي هشت پايه حافظه تابلو كه پشت 
 خود نباشد ي گيرد در جايقرار م LCDنمايشگر 

و يا  به هر دليلي معيوب شده باشد ، اين خطا 
 شود و تابلو تا رفع كامل اين مشكل به يظاهر م

 كار نمي افتد.

01 
             G22برق

 قطع مي باشد
G22 IS NOT 

READY 

 روي برد اصلي فعال  G22رصورتيكه ترمينالد
  ظاهرميشود. علت:LCDنشده باشد اين خطا روي 

 ز كنترل فاز قطع كند و يا فيوهر دليليگر به ا
24V تابلو بسوزد G22شود و چون به   قطع مي

برق سه فاز اصلي مربوط مي شود تا وصل كامل 
  قطع برق .پذيرد آن  ، تابلو هيچ فرماني را نمي

24V  و قطع رله كنترل فاز در شرايطي كه ولتاژ
ورودي مناسب نباشد از جمله عوامل نمايش 

 خطاي فوق مي باشند.

02 
موتورگرم           

 شده است
FTO = MOTOR HOT 

درصورتيكه موتور اصلي به حدي گرم شود كه 
 عمل كند اين خطا ظاهر مي شود. FTOسنسور 

اگر كابين در حالت توقف باشد حركت نمي كند 
 حركت باشد به اولين طبقه كه لو اگر در حا

ميرسد توقف كرده تا خنك شدن دوباره موتور در 
 .همان طبقه باقي مي ماند

03 
خطا در ميكرو 

 4BS  سوئيچ
ERROR IN 4BS 

 عمل نكند اين خطا در 4BS چاگر ميكرو سوئي
اگر بعد  لت :ع . نمايش داده مي شودLCDصفحه 

 اصلي تابلو حداكثر ي جذب شدن كنتاكتور هازا
تا يك ثانيه  مگنت ترمز عمل نكند برگشت 

 ترمز به تابلو نيامده سپس تابلو بعد ميكرو سوئيچ
دهد   را ميا مدتي فرمان قطع خروجي كنتاكتورهزا

 .و از سوختن موتور جلوگيري مي كند
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

04 
 چو سوئيرميك

CA1  فعال
  است

CA1 IS ACTIVE 

 چاين خطا پس از رسيدن كابين به ميكرو سوئي
CA1رويزيون ظاهر مي شود. ( توجه ت در حال 

شود كه در حالت رويزيون كابين با برخورد به 
 اين ميكرو سوئيچ پايين تر نمي رود )

05 
 چميكرو سوئي

CAN فعال 
  است

CAN IS ACTIVE 

 چاين خطا پس از رسيدن كابين به ميكرو سوئي
CANتوجه . رويزيون ظاهر مي شودت در حال ) 

شود كه در حالت رويزيون كابين با برخورد به 
 اين ميكرو سوئيچ بالاتر نمي رود )

06 
 چميكرو سوئي

CA1باز است   
FAULT:CA1 IS 

OPEN 

 چاين خطا هنگامي بروز مي كند كه ميكرو سوئي
CA1قطع  شده باشد و كابين پس از ً دائما 

 هم CA1 تشخيص مي دهد كهCANبرخورد به 
 حالت نمراتور تابلو           ن( در اي قطع بوده است.

 نمي شمارد )

07 
 چميكرو سوئي

CANباز است   
FAULT:CAN IS 

OPEN 

اين خطا هنگامي نمايش داده مي شودكه ميكرو 
 قطع شده باشد و كابين پس از ً دائماCAN چسوئي

 هم  CAN تشخيص مي دهد كهCA1برخورد به 
 حالت نمراتور تابلو            ن(در اي قطع بوده است.

 نمي شمارد) 

08 
يكي از درب 
هاي طبقات  

 باز  است

ONE DOOR 
OPEN,66 

درب لولايي يكي از طبقات باز است ، در هنگام 
 چك مي شود و اگر 66شروع حركت ورودي 

درب لولايي يكي از طبقات باز باشد اين خطا روي 
 صفحه نمايشگر ظاهر مي گردد.

09 
خطا در مگنت 

 و زدور اندا
 فتوق

ERROR LE-F & 
SL-F 

معني آن اين است كه همزمان هم مگنت توقف و 
 فعال شده اند. اين خطا هنگام زهم مگنت دور اندا

شروع حركت كابين چك مي شود و به محض آن 
 . حل شود كابين حركت مي كندقكه ايراد فو

لت : معمولاً قطع شدن سيم مشترك سنسورها ع
 (فتو مگنت ها) يا خرابي آنها مي باشد.
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

10 
       ب رقفـل د

 بررسي شود
CHEK DOOR LOCK, 

68 

اگر پس از جذب شدن مگنت درب بازكن قفل 
 68طبقه اي عمل نكند عدم برگشت ورودي 

 .باعث نمايان شدن خطاي فوق مي شود

11 
CA1و  CAN 

با هم فعال 
 شده اند

CA1 & CAN ACTIVE 

 يا همزمان هر هاين خطا هنگامي بروز مي كند ك
 سيم ا با هم فعال شده باشند و يچ ميكروسوئيود

 .مشترك آنها قطع شده باشد

12 
اضافه بار در 

 كابين
OVL=OVER LOAD 

 كابين ( در ي اضافه بار روچاگر ميكرو سوئي
صورتيكه نصب شده باشد ) عمل كند اين خطا 

 روي نمايشگر ظاهر مي شود.

 FIRE آتش 13

اين خطا از جانب  سيستم اطفاء حريق ساختمان 
فعال مي شود و خطاي مربوطه بروز آتش سوزي 

شود  دهد كه باعث مي در ساختمان را هشدار مي
تنها شستي هاي كابين فعال باشند و ديگر به 

 شستي هاي طبقات سرويس نمي دهد.

14 
زيادي زمان 

 حركت
MOVEMENT 
TIMEOVER 

 ديده ز دور اندام حركت كابين اگر پرچزبعد ا
نشود خطا مي تواند از دو قسمت باشد: نخست از 
در جا چرخيدن موتور كه خيلي خطرناك است و 

باعث سوختن موتور و ضررهاي مالي ميشود و دوم 
پرچم يكي از طبقات ،زامكان دارد مگنت دور اندا

 و يا زرا نديده باشد كه با تعويض مگنت دور اندا
 .تنظيم پرچم طبقه مربوطه ايراد فوق حل ميشود

15 

 زيادي زمان
بين دوراندازي 

 توقفو 
LEVEL TIMEOVER 

 دورانداختن پرچم توقف ديده نشود زاگر بعد ا
 هلت مي تواند از سعاين خطا ظاهر مي شود. 

 زنخست مگنت  دور اندا قسمت متفاوت باشد:
 پرچم توقف طبقه مورد مايراد داشته باشد و دو

نظر تنظيم نباشد و سوم گزينه مربوط به دور 
انداختن موتور با پرچم نخست يا دوم به درستي 

 يا آهنربا يا پرچم توقف در  وتنظيم نشده باشد
جاي خود نباشد.  
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

 ERROR IN LE-F خطا در توقف 16

اگر كابين به محض دورانداختن پرچم توقف را 
لت: اين ايراد        عببيند پيغام فوق ظاهر مي گردد. 

مي تواند يا از خراب بودن مگنت توقف باشد و 
 SLFيا علت آن نزديك بودن بيش از حد پرچم 

  باشد.LEFبه پرچم 

17 
خطا در جهت 
 حركت موتور

MOTOR MOVE 
INVERS 

اگر كابين هنگام حركت به سمت پايين براي 
شناسايي ، به جاي سوئيچ شناسايي پايين  به 

سوئيچ شناسايي بالا برخورد كند ، خطاي فوق 
كه از جابجايي فازها حكايت مي كند نمايان  
 .ميشود يعني جهت حركت كابين اشتباه است
تذكر : اگر كابين هنگام توقف در بالاترين    

 مربوط به آن LED عبور كند ( CANطبقه ، از 
روي برد روشن شود ) و در همين لحظه تابلو 
ريست شود ، كابين براي شناسايي به جهت 

 CANپايين حركت كرده به محض برخورد به
 يكي توقف كرده اين خطا را نمايش مي دهد.

ديگر از دلايل مي تواند جابجايي سيمهاي ليميت 
 سوئيچ هاي بالا باشد. 

19 
خطا در لحظه 

 شروع
ERROR IN START 

 آسانسور در شروع كار دچار ياگر بنا به هر دليل
اختلال گردد پيغام فوق ظاهر مي گردد و 

 (كه LCD مي شود ايراد خط اول صمشخ
همزمان روي صفحه مي باشد) در لحظه شروع 

 .به كار بروز كرده است

21 

زيادي زمان 
بسته شدن 
 درب كابين

DOOR MOVE 
TIMEOUT 

 اتوماتيك اگر به هر علتي يلت: در درب هاع
زمان حركت درب كابين از زمان مشخص شده 

)Tثانيه) بيشتر شود پيغام فوق نمايان مي شود  .
. به قسمت تنظيمات نرم افزاري توجه شود
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

22 

ميكروسوئيچ 
ابتدا و انتهاي 

هم  درب با
 فعال شده اند

OPL & CLL ACTIVE 

 ي اتوماتيك اگر ميكرو سوئيچ هايدر دربها
ابتدايي و انتهايي درب همزمان فعال شوند پيغام 

لت: امكان دارد سيم ع .مي گردد فوق ظاهر
 از ميكرو يمشترك آنها قطع شده باشد و يا يك

  در حالت قطع مانده باشد.ً دائمااسوئيچ ه

23 
كليد درب باز 
 كن فعال است

DO KEY IS ACTIVE 
اين پيغام ، فعال شدن كليد درب بازكن داخل 

 كابين را اعلام مي كند.

24 

سوئيچ حد 
انتهاي درب  

 خراب است
69 BEFORE CLL 

 درب خاين پيغام يعني برگشت كنتاكت دو شا
قبل از تحريك شدن  (1KT) اتوماتيك كابين

لت ع انتهاي درب آمده است. چميكروسوئي
 انتهاي چميتواند ناشي از خراب بودن ميكرو سوئي

درب باشد. 
البته چون اين ميكروسوئيچ در دربهاي سماتيك  

 وجود ندارد ، نمايش آن جنبه خبري دارد.

25 
خطا در سري 

 استپ
FAULT S. S. 

WIRING 

اين خطا به آن معناست كه درسيم كشي سري 
استپ ، اشتباهي رخ داده است. به طور مثال با 

  68 ، برق ترمينال 66قطع شدن برق ترمينال
هنوز برقرار است كه اين برخلاف نقشه سري 

 .استپ است

27 
برد گسترش 
نصب نشده 

 است

EC32 IS NOT 
READY 

د كنترل تابلو براي بالاي شانزده طبقه آماده بر
 .نيست

28 

حركت به 
سمت طبقه 

 پارك
MOVE TO PARK 

 كه ي( در صورت. حركت به سمت طبقه پاركينگ
 تنظيم طبقه پارك انجام شده باشد )
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

29 
بسته نشدن 

درب  بعد از  
 اعمال  شستي

TIMEOVER OF 
START 

كابين  ، اعمال شستي ز ثانيه بعد ا30گر ا
 نمايان شده LCDحركت نكند ، پيغام فوق روي 

شستي ها كنسل مي شوند ولي درصورت اعمال 
 تابلو شستي احضار را مي پذيرد. ،دوباره شستي 

 در صورت باز نگه ًلت : اين پيغام معمولاع
 داشتن درب طبقات ظاهر مي شود.

30 
سري استپ باز 

 است
SERI STOP IS 

OPEN 

ست كه برق ترمينال  ااين خطا به معناي آن
TP4استپ قطعي ي قطع شده است. ( در سر 

   است )هبوجود آمد

31 

قبل از گرفتن 
باز  مگنت درب

كن ، قفل برقرار 
 است

68 BEFORE DM 

   پل باشد و يا در 68 و 66 ترمينال ناگر بي
طبقه اي دسته قفل وجود نداشته باشد ، يعني 

 برق دار 68  ،نقبل از جذب مگنت درب بازك
شده باشد ، تابلو آلارم زده خطاي فوق ظاهر 

 ميشود.

32 
با آرمان فراز 
پيمان تماس 

 بگيريد 

BE IN CONTACT 
AFP 

درصورت دستكاري افراد متفرقه با قسمت 
تنظيمات تابلو ، پيام فوق ظاهر شده ديگر تابلو 

شستي نمي پذيرد تا كد مربوطه وارد سيستم 
. شود

33 
درخواست ها 
 واقعي نيست 

NO REAL 
REQUEST 

 كابين حركت كند ولي ي پياپراگر بيش از دو با
 قطع نشود )  66درب لولايي طبقات باز نشود (

شستي هاي ديگر را پاك كرده خطاي فوق ظاهر 
 ( درب نيمه ) .مي شود

34 
 چميكرو سوئي

حدپايين ديده 
 است نشده

CA1 IS NOT 
ACTIVE 

اين خطا هنگامي نمايان مي شود كه كابين به 
طبقه پايين برسد و نمراتور پايين ترين طبقه را 

  فعال نشده باشد. CA1نمايش دهد ، اما

35 
 چميكرو سوئي

حد بالا ديده 
 است نشده

CAN IS NOT 
ACTIVE 

اين خطا هنگامي نمايان مي شود كه كابين به 
طبقه بالا برسد و نمراتور بالاترين طبقه را نمايش 

  فعال نشده باشد.CANدهد ، اما 
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

36 
خطا در 

 كنتاكتورها
CONTACTORS 

ERROR 

 جهت ، ياگر قبل از فرمان دادن به كنتاكتورها
كنتاكت آنها چسبيده باشد ديگر فرمان به 

 سرعت داده نمي شود و پيغام فوق يكنتاكتورها
  شستي ها هم كنسل ميشوند.،نمايان شده 

37 
خطا در شستي 

احضار 
ERROR IN REQ-

KEY 

 كابين به ،در صورتيكه پس از اعمال شستي 
سمت طبقه مورد نظر حركت كند و در آن طبقه 
متوقف شود ولي شستي ها كنسل نشوند اين خطا 

 نمايش داده مي شود. علت LCDبر روي صفحه 
مي تواند از اتصالي در شستي يا اشكال در 

سيستم دوپلكس باشد. 

38 
شستي طبقه فعال 

شده است  
FLOOR KEY 

ACTIVE 

 ،در صورتيكه در هنگام بسته شدن درب طبقه 
 اين ،شستي داخل يا بيرون همان طبقه فعال شود

پيغام نمايان شده و باعث باز شدن درب آن 
  طبقه مي شود.

39 

قطعي در ارتباط 
بين تابلوهاي 

 دوپلكس
NOISE IN SERIAL 

قطعي در ارتباط بين تابلوهاي دوپلكس پس از 
سه ثانيه ، اين پيغام را نمايش مي دهد و دو تابلو 

 به صورت سيمپلكس شروع به كار مي كنند.

40 
هم سطح سازي 

 مجدد
RELEVELING 

در تابلوهاي هيدروليك به دليل افت تدريجي 
 levelفشار روغن ، احتمال خارج شدن كابين از 

 Relevelingوجود دارد ، درصورتيكه سيستم 
فعال باشدكابين با دور آهسته بطور خودكار به 

سمت بالا حركت مي كند تا دوباره هم سطح 
 شود.

41 
آرايش دو درب 

 نرم افزاري
TWO SS DOOR 

CABIN 
 ، DC و DOكنترل دو درب از طريق رله هاي 

 .بصورت نرم افزاري مي باشد

42 
 EC16جامپر برد 

 را برداريد.
PULL OUT JUMPER 

هنگام خروج از برنامه با استفاده از دستور 
 34- RETURN .اين پيغام صادر مي شود 
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توضيحات  پيام نمايش داده شده خطا كد

43 

درخواست 

RESET  براي

 ادامة كار تابلو

RESET FOR 
START  تابلو ،براي استارت RESET .شود 

44 

كد ورود به 

تنظيمات اشتباه 

 .است

WRONG 
PASSWORD  75مراجعه به صفحة  

45 
 FTFزمان 

DELAY مناسب 
نيست 

FTF TIME IS HIGH 

 در ، FTF DELAY-28با فعال شدن پارامتر 
صورتيكه كابين در تراز طبقة مورد نظر توقف نكند 

اين پيغام صادر مي شود. 
 اين خطا ، و اين پارامتر3VFبا تنظيم دقيق منحني 

برطرف مي شود. 

46 
هم سطح سازي 
 انجام نمي شود

OUT OF RELEVEL 

اگر از روش دوم دوراندازي استفاده شود            
19-SLOW FLAG NUM=01 آنگاه امكان 

همسطح سازي در صورتي وجود دارد كه كابين 
در محدودة حداقل يكي از پرچم هاي                   

LEVEL UP / DOWN  .باشد 
 كابين براي ، فعال باشد SLFاگردر اينحالت 
 به سمت بالا حركت مي كند LEVELجبران افت 

 فعال شده باشد كابين براي رسيدن LEFو اگر 
به تراز طبقه به سمت پايين حركت مي كند.  

با تنظيم دقيق پرچم ها اين ايراد برطرف مي شود. 
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 :DMP معرفي اجزاي
 

 
  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

توضيحات عنوان  رديف 
1 LCD    جريان و خطاها ،براي نمايش مقادير ولتاژ 

  LCDجهت تنظيم منوها و مشاهده مقادير دلخواه روي  عدد ميكروسوييچ 4 2

براي اعلام دور تند و كند موتور  SLOW و FASTورودي 3

  SAFETY مربوط به رله NOكنتاكت   )SAFETY )S1,S2ترمينال هاي رله  4

 آورده شده است.  S1,S2 آن به ترمينال NOكنتاكت  SAFETYرله  5

براي اندازه گيري ولتاژ خط و وجود توالي فاز ترمينال هاي ورودي سه فاز  6

 در برابر اتصال اشتباه فاز به DMPحفاظت از ترانس    100n-600Vخازن  7
MP  

 *  CT عدد 3 8
 داخل سيم ها  ACجهت نمونه گيري جريان 

 ) POWER( تعبيه شده در زير برد 

  DMPتغذيه برد   220V/24,5Vترانس مبدل ولتاژ  9

 3*2پين هدر  10
 كردن نرم افزار  Updateجهت پروگرام كردن و 

در محل نصب ( تعبيه شده در پشت برد ) 

8 

10 

1 

2 

3 

4 

6 

5 

7 

9 
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 :DMP9   راهنماي تنظيمات

 
    راهنماي كليدها:

 

براي ورود به منوي تنظيمات  دو كليد         و          همزمان 
   با هم فشار داده شود.

 

  كليدC( K1 )قبلي بدون ذخيرة اطلاعات براي انصراف و برگشت به منوي  

  كليد UP( K2 )براي افزايش مقادير  

  كليد DOWN( K3 )براي كاهش مقادير   

  كليد ENT( K4 ) ورود و ذخيره كردن       براي 
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 امكان دسترسي به پارامترها از طريق كليدهاي تنظيم ، در شكل زير نشان داده شده است: 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1. FAS             A AMP 
SET FAST CURRENT 

2. SLO                 AMP 
SET SLOW CURRENT 

3. DEL                 SEC 
SET CURRENT DEL 

4. SFA                AMP 
FAST START Curr. 

5. SSL              AMP 
SLOW START  Curr. 

7. MVD              SEC 
Min. Volt . Delay 

 8. UNB  
CURRENT FAULT   
 

 همزمان

6. MVR              VOL 
Min. Volt .RATED 
 
 

0,         0,         0,     220 
CR           CS        CT    VR 

EXIT MENU? 
NO                      YES   
 

9. POD              SEC  
POWER   ON   DELAY 

FOR 
SAVING 

► 

5. SSL         18 AMP 
SLOW START  Curr. 

1. FAS             16  AMP  
SET FAST CURRENT 

1. FAS           17 AMP   
SET FAST CURRENT 

1. FAS             15 AMP   
SET FAST CURRENT 

2. SLO            14 AMP  
SET SLOW CURRENT 
 

3. DEL            8 SEC  
SET CURRENT DEL 
 

4. SFA          45 AMP 
FAST START Curr. 

6. MVR        130 VOL 
Min. Volt . RATED 
 

   
 

7. MVD             5 SEC 
Min. Volt . Delay 
 
 

  1 . FAS             AMP   
SET FAST CURRENT 

0,         0,         0,     220 
CR            CS       CT      VR 

8. UNB               0 
CURRENT FAULT   

9. POD              SEC  
POWER   ON   DELAY 
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  معرفي منوها :
 

موتور توضيحات  MIN MAXواحد پيش تنظيم شرح پارامتر پارامتر  رديف
5.5kW 

موتور 
7.5kW 

محدوده تنظيم 

1 FAS SET FAST  
CURRENT 16 A 0 250 

حداكثر جريان 
در دور مجاز 
 تنظيم تند

 ميشود.

16 20 0-250 

2 SLO SET SLOW 
CURRENT 14 A 0 250 

حداكثر جريان 
مجاز در دور 

     تنظيم كند 
. ميشود

14 18 0-250 

3 DEL 
SET 

CURRENT 
DEL 

8 S 1 250 

مدت زماني كه 
بعد از وقوع 

OVL بايد 
تا سپري شود 

رله كنترلي قطع 
د. شو

8 8 1-250 

4 SFA 
FAST 

START 
CURRENT 

45 A FAS 250 

جريان استارت 
دور تند بر 
حسب آمپر 
 تنظيم  ميشود.

45 60 FAS-250 

5 SSL 
SLOW 
START 

CURRENT 
18 A SLO 250 

جريان استارت 
دور كند بر 
حسب آمپر 

تنظيم مي شود. 

18 24 Slo-250 

6 MVR Min.Volt. 
RATED 130 V 100 200 

حداقل ولتاژ 
مجاز براي 

كاركرددستگاه 
تعيين مي شود. 

130 130 100-200 
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موتور توضيحات  MIN MAXواحد پيش تنظيم شرح پارامتر پارامتر  رديف
5.5kW 

موتور 
7.5kW 

محدوده تنظيم 

7 MVD Min. Volt. 
Delay 5 S 1 250 

مدت زماني كه 
بعد از كم شدن 

ولتاژ از حد 
مجاز بايد 

سپري شود تا 
رله كنترلي قطع 

شود. 

5 5 1-250 

8 UNB Unbalance 
curr. 0 - - - 

خطاي عدم  =0
تقارن جريان 

كنترل نميشود. 
 خطاي عدم =1

تقارن جريان 
كنترل  ميشود. 

- - 0-1 

9 POD POWER ON 
DELAY 5 S 5 250 

مدت زمان 
تأخير در وصل 

 SAFETYرله 
در لحظه روشن 

 DMPشدن برد

- - 5-250 
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 :DMP نكات مهم در تنظيم پارامترهاي 
 
 
 
 
 

تنظيم شود.   DMP مقادير مورد نياز،با استفاده از پلاك موتور 
 

 مي باشد. اگر خطايي DMPبر عهده  ، EC16وظيفه كنترل ولتاژ برق شهر و جريان موتور در تابلوي 
 را خاموش EC16 و برد TPS ، ترانس تغذيه DMPدر ولتاژ ورودي يا جريان موتور رخ دهد ، 

ميكند. 
 ، ضمن كنترل موتور ،             DMPدر برد  LED، SAFETYبنابراين در صورت قطع شدن رله و 

از درستي برق  سه فاز ورودي اطمينان حاصل كنيد. 
 

عوامل زير مي تواند موجب افزايش غير مجاز جريان موتور شود: 
اتصالي در ترمينالهاي موتور و كابلهاي ارتباطي  -1
 باز نشدن ترمز مكانيكي -2

 بالانس نبودن وزنه و كابين -3

 حمل بار بيش از ظرفيت كابين -4
 

خطا در ولتاژ ورودي مي تواند تحت تأثير عوامل زير باشد: 
عدم تقارن ولتاژ سه فاز ورودي   -1
 قطع شدن نول يا حداقل يكي از فازهاي ورودي -2

 جابجايي نول و فازهاي ورودي به تابلو -3

 

 
 
 
 

 
 

 
 

NOTE 

NOTE 
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  نحوه تنظيم كنترل بارها :
 

 نتيجهانجام دهيد  مرحله

1 

پتانسيومتر بالا ( تنظيم جريان ) را در جايي قرار 

دهيد كه هنگام استارت موتور و در شرايط عادي 

 يك ثانيه چشمك بزند. ً قرمز حدوداLEDكار ، 

با اين كار ، مدارات داخلي كنترل بار ، 

اضافه جريان را به مدت يك ثانيه حس 

 مي كنند.

2 

پتانسيومتر پايين ( تنظيم زمان ) را طوري تنظيم كنيد 

  LEDكه در شرايط عادي كار و با چشمك كوتاه 

  ثانيه ) 3 ًقرمز ، رله خروجي قطع نكند. ( حدودا

با اين كار زمان واكنش كنترل بار                            

( قطع رله خروجي )  به اضافه جريان 

 عبوري تنظيم مي شود.

3 
كابين را در طبقات مختلف برده با تعداد نفرات 

 مختلف امتحان كنيد. 

در اين حالت نبايد رله خروجي كنترل 

 بار قطع كند.

4 
درآوريد سپس  BR1سيم ترمز را  از ترمينال 

 استارت بزنيد. 

  رله خروجي كنترل ،پس از تنظيم زمان 

 بار نبايد قطع كند. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

 جريان

 زمان

In 

OVL 

1 sec 
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  :EC16 جدول ترمينال هاي برد اصلي 
 

 توضيحات نام ترمينال رديف توضيحات نام ترمينال رديف

1 64BC1 --- C8  انتهاي سري استپ 71 24ورودي شستي هاي كابين 

2 H1 --- H8  25ورودي شستي هاي طبقات AU4 فيدبك كنتاكتورها 

3 V+ V-  
AX BX 

 برگشت كنتاكت روي درب كابين 69 26 مربوط به ارتباط سريال

4 +24 GND 27 تغذيه برد رله و ورودي ها DC كليد درب بسته كن 

5 7AC , 7AC 
آي سي  تغذيه ميكروپروسسور و

 هاي ديگر
28 DO كليد درب بازكن 

6 -SP+  29بلندگو OPL ميكروسوئيچ انتهاي باز درب 

7 a.b.c.d.e.f.
g.1.M 

 ميكروسوئيچ انتهاي بسته درب CLL 30 خروجي هاي نمراتور

8 R-OUT 
برگشت از كليد رويزيون روي 

 برد
31 R-D جهت پايين رويزيون 

9 LEV 32 ورودي توقف كابين R-U جهت بالا رويزيون 

10 SLD 
ورودي دورانداز كابين جهت 

 پايين
33 REV برگشت رويزيون از كابين 

11 SLU 34 ورودي دورانداز كابين جهت بالا DC2 كنتاكت رله درب بسته كن 

12 FIR 35 سنسور آتشنشاني DC1 كنتاكت رله درب بسته كن 

13 OVL 36 اضافه بار كابين CL2 كنتاكت رله روشنايي كابين 

14 FTO 37 سنسور حرارتي موتور CL1 كنتاكت رله روشنايي كابين 

15 4BS 38 ميكروسوئيچ روي ترمز موتور FN2 كنتاكت رله فن موتور 

16 CAN 39 ليميت سوئيچ شناسايي بالا FN1 كنتاكت رله فن موتور 

17 CA1 40 ليميت سوئيچ شناسايي پايين DM2 كنتاكت رله مگنت درب باز كن 

 كنتاكت رله مگنت درب باز كن DM1 41 برگشت كنتاكت قفل درب ها 68 18

19 66 
برگشت كنتاكت دوشاخ درب 

 ها و رفت كنتاكت قفل ها
42 CC 

مشترك برق بوبين كنتاكتورهاي 
 اصلي

20 G22 
زمين مدار ( مشترك ورودي 

 هاي برد )
43 U,D,F,S 

برگشت برق بوبين كنتاكتورهاي 
 اصلي

21 C110 44 مشترك سري استپ KUP-KDN كاربرد خاص 

22 DO2 45 كنتاكت رله درب بازكن LUP-LDN كاربرد خاص 

23 DO1 كنتاكت رله درب بازكن    
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AL
1

AL
2

AL
3

AL
4

1 2 + _ + _1 2 + _ 1 2 + _
D24DDRDBR

DBR
FUSEFUSE

BRIDGE BOARD

2A D24DDR
FUSE

+
_

 

نقشه هاي داخلي تابلو : 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

   :پل ديود شارژر 

 

 

 

 

 
 

توضيحات 

1 
DC   UDBRايجاد ولتاژ  U     

براي مگنت ترمز 
 

2 

 DC       UDDRايجاد ولتاژ 

براي مگنت درب بازكن + فيوز شيشه اي  

 ) 4A( 

البته داخل برخي از مگنت درب بازكن ها پل 

ديود مورد نياز توسط سازنده در نظر گرفته 

شده است كه موردي براي تابلو ايجاد        

نمي كند. 

3 

 DC       UD24ايجاد ولتاژ 

براي تغذيه مدار+ فيوز شيشه اي       

 )4A مورد نياز ( 
 

4 

مدار شارژر اتوماتيك 

)      12V–1.2Aباتري اضطراري تابلو (

 ) 2A +  فيوز شيشه اي (
 

  
   ( بدون تغييرات در سيم كشي داخلي تابلو ):نيمه اتوبوسي به مه سماتيك تبديل درب ني
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  باشد.(01)تنظيمات مربوط به درب روي  •

 متصل شود. G22 به OPL-CLLترمينال هاي  •
 
 
 
 
 
 
 
 

   مدار ترمز موتور :

علت عدم وجود فيوز شيشه اي روي مسير ترمز آن است كه در صورت معيوب شدن بوبين ترمز و 

بروز اتصالي ، فيوز مينياتوري تأمين كننده برق بوبين كنتاكتورها قطع شود. 

 

BR2 BR1

_ +

2

1

DBR

S1

BR2 BR1

MP

L2

T2

TERMINALS  FOR USE

L2 T2

T2

BRAKE MAGNET

CONTACTORS

CONTACTORS

MOTOR BRAKE MAGNET

L2

FUSE F1

T2L2

U

D

F

S

M
P

C
PL

C
M C

CABIN
DOOR

EC 16

LIR CAM 

BR2

BR1

BRAKE
MAGNET

FLY WHEEL

NOTE 



 EC16                                                                                        AFP راهنماي نصب
 

1 1 0 
 

 : TBR  ترمز مگنتمدار ترانس 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
  مدار مگنت درب بازكن :

) DDR  ، برق به كنتاكت يك رله روي برد اصلي متصل شده سپس به ورودي پل ديود(F1از فيوز 

 كه  وجود داردFDM به نام 4Aوصل مي شود. در خروجي پل ديود نيز يك عدد فيوز شيشه اي 

  مي شود. در صورت بروز اتصالي در اين مدار قطع 

DM1

DM2

BR2 BR1

- +DBR

BR2 BR1

MP

S1

2

CONTACTORS
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  روشنايي داخل تابلو :

مطابق با آخرين ويرايش استاندارد ، برق پريز روي كابين بايد توسط مداري مستقل از ساير مصرف كننده ها 
تامين شود. بطوريكه نصاب بتواند پس از قطع ساير مصرف كننده ها ، از پريز روي كابين براي انجام تعميرات 

استفاده كند. 
 يعني فاز قبل از كليد FLC بطور اختصاصي فقط براي پريز روي كابين ( از مدار CPL2براي اين منظور ترمينال 

گردان اصلي موتورخانه ) پيش بيني شده است. 
 استفاده CPLبراي تغذيه بارهاي مصرفي نظير كنترل درب كابين و روشنايي دائم داخل كابين بايد از ترمينال 

شود. 

                  
                

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

DANGER 

 نسبت به هم CPL,CPL2 تامين نشود ، ترمينال هاي S تابلو از فاز FLCاگر ورودي ترمينال 
400V .برق خواهند داشت 

 FLCبراي جلوگيري از خطر برق گرفتگي شديد ناشي از اشتباهات سهوي ، برق ورودي ترمينال 
 تامين شود. Sحتما از فاز 

DANGER 

 براي انجام تعميرات CPL2در اين تابلو ، عليرغم قطع كليد گردان اصلي موتورخانه ترمينال 
 امكانپذير مي باشد. FLCهمچنان برقرار مي باشد. قطع و وصل اين مدار از طريق مينياتوري 
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  : AFP43  با نرم افزارCollective-Selective نصب و راه اندازي سيستم 
 

 توقف را بصورت سيمپلكس و 8 قابليت سرويس دهي تا AFP43سيستم كلكتيو-سلكتيو با نرم افزار 
 ( ترمينال هاي MUX ديگر نيازي به مونتاژ قسمت ،دوپلكس دارا مي باشد. با استفاده از اين نرم افزار 

LDN,LUP,KDN,KUP در برد ( EC16 نمي باشد و از برد گسترش EC32  .استفاده مي شود 
 

U مانور سرويس دهي در نرم افزارAFP43 
 

 تنظيم ميگردد . SERVICE TYPE -6  ، مانور سرويس دهي در پارامتر AFP43در نرم افزار 

 
 
 
 
 
 

:  Collective – Selective  مانور با FULLتفاوت مانور 
 

 براي هر طبقه دو شستي احضار وجود دارد ، در ، CS                در مانور 
اينصورت اگر مسافر شستي احضار جهت مطابق با حركت كابين را 
فشار دهد ، كابين توقف مي نمايد ولي اگر درخواست سرويس در 

 شستي احضار در حافظه ثبت ،جهت مخالف حركت كابين باشد 
شده تا در هنگام برگشت به آن شستي پاسخ دهد . ( كابين در 

حين حركت به طبقاتي كه مسير آنها همسو با جهت حركت كابين 
 ، براي هر FULL در صورتيكه در مانور ،باشد سرويس ميدهد 

طبقه فقط يك شستي احضار وجود دارد و در صورت وجود 
درخواست ، كابين هنگام عبور از آن طبقه به آن درخواست پاسخ 

ميدهد . 
 
 

 

  در حالت سيمپلكس :CSمانور سرويس دهي 

6- SERVICE TYPE 
 

DOWN=00  FULL=01  PUSH=02  CS=03 
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 معمولي متصل EC16 در برد J4 برد گسترش از طريق كابل فلت به پين هدر ،مطابق مدار شكل زير 
 MUX علاوه بر اينكه سخت افزار مربوط به ، EC32بنابراين به دليل استفاده از برد گسترش مي گردد. 

ديگر نيازي به تنظيم پارامتر  ، مونتاژ نمي شود EC16 ) در برد LDN,LUP,KDN,KUP( ترمينال هاي 
21-MULTIPLEX REQ..از آنجاييكه در مانور همچنين   نيز نمي باشدCS براي هر طبقه دو شستي 

 H2…H8 ) به ترمينال هاي DOWN PUSHBUTTON لذا شستي طبقات پايين ( ،احضار وجود دارد 
 برد گسترش H9…H15 ) به ترمينال هاي UP PUSHBUTTON و شستي طبقات بالا ( EC16برد 

متصل مي گردد. 
 

 

EC16 CS HALL 
PUSHBUTTON WIRING 

 

 مربوط HD2…HD8ترمينالهاي
به شستي هاي جهت پايين         
( طبقه دوم تا هشتم ) مي باشد. 

 مربوط HU1…HU7ترمينالهاي
به شستي هاي جهت بالا ( طبقه 

اول تا هفتم ) مي باشد. 
 

 NOTE  
 شستي جهت CSدر سيستم 

پايين در اولين طبقه و شستي 
جهت بالا در آخرين طبقه وجود 

ندارد. 

C1...C8
HD2...HD8

+24 G22 HD2...HD8
C1...C8 G22

+24G22
HU1...HU7G22
HU1...HU7

+24+24

H6

C3

C6

C8

H13

H3

H5

H12

C2
C1

H4

C7

H7

H15

H8

H11

C5
C4

H10

H14

H9

H2

+24

H16

H1

C12

CABIN PUSH BOTTON & LED

UP LED

MAIN BOARD

C15

PUSH
BOTTON

OK

G22

EC 16

C9

J4

A.F.P. ELEVATOR

HALL PUSH BOTTON & LED

C16

C11

LED

EC 32

AFP41CS

UP PUSH
BOTTON

C10

DOWN PUSH
BOTTON

DOWN LED

C14
C13AFP43 
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  در حالت دوپلكس :CSمانور سرويس دهي 
 

 توقف   8 تا AFP43 در سفارشات دوپلكس با استفاده از نرم افزار CSقابليت استفاده از مانور 
امكانپذير مي باشد .  

 

 بايد تنظيم گردد . دراينصورت 13 ، پارامتر DUPLEX در حالت EC16به منظور عملكرد برد 

 انتخاب گردد . SLAVE و ديگري به عنوان MASTERيكي از بردها به عنوان 

 

 

 

 
 

U : سيم كشي تابلوهاي دوپلكس
 

 متصل گردد. SLAVE به تابلوي MASTER از تابلوي A,Bترمينالهاي  -1
  متصل گردد.SLAVE به تابلوي MASTER از تابلوي G22,24+ترمينال هاي  -2
  SLAVE به تابلوي MASTER از تابلوي HU1…HU7 و HD2…HD8ترمينال هاي  -3

نظير به نظير متصل گردد. 
 HD2…HD8 به ترمينال هاي )DOWN PUSHBUTTON(اتصال شستي طبقات پايين  -4

  .MASTER در تابلوي 
  در HU1…HU7 به ترمينال هاي )UP PUSHBUTTON(اتصال شستي طبقات بالا  -5

  .MASTERتابلوي 

 

13 - DUPLEX STATUS                     

MASTER = 01     SLAVE = 00 
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   :Simplexنحوه سيم كشي شستي هاي طبقات در حالت 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

  تعداد تراول كابل مورد نياز براي هر قسمت ( بدون استفاده از كاركدك ):
 

75Bنام ترمينال نام مدار 
تعداد سيم 

 تراول
نيمه 

سماتيك 
تمام 

سماتيك 
نيمه 

سه فاز 
تمام 

سه فاز 
نيمه 

اتوبوسي 
 C1   1 YES YES YES YES YES هرطبقه) به ازايشستي (

 RVU.RVD.REV 3 YES YES YES YES YES رويزيون
 DM1 . DM2 2 YES NO YES NO YES مگنت درب باز كن

 a, b, c, ... ,1 7 YES YES YES YES YES نمراتور
 TP3 . TP4 2 YES YES YES YES YES سري استپ

65Bدورانداز و توقف SLF . LEF 2 YES YES YES YES YES 
 G22 . +24 2 YES YES YES YES YES ولت 24تغذيه 

 

همانطور كه در نقشه مشخص شده است ، 
 ها به هم و به ولتاژ LEDيك سر مثبت 

مثبت تغذيه متصل شده ، يك سر شستي ها 
 متصل شده است و در G22به هم و به 

نهايت سر مشترك هر طبقه به ورودي 
2(طبقه يك تا طبقه شانزده) وصل مي شود. 

14

1

15

16

H15

H14

H2

H1

H16

H..

+24

H..

H..

G22
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  ادامه جدول تعداد تراول كابل مورد نياز براي هر قسمت ( بدون استفاده از كاركدك ):
 

 

76Bنام ترمينال نام مدار 
تعداد سيم 

 تراول

نيمه 
سماتيك 

تمام 
سماتيك 

نيمه 
سه فاز 

تمام 
سه فاز 

نيمه 
اتوبوسي 

 AL1 . AL2 2 YES YES YES YES YES زنگ خطر
 AL3 , AL4 1 YES YES YES YES YESروشنايي اضطراري 

 OVL 1 YES YES YES YES YESسنسور وزن 
 DU . DD 2 YES YES YES YES YESلامپ هاي جهت 

 YES YES YES YES YES 2  يا  SP1 . SP2 1  يا   TR يا  بلندگو سخنگو 
 CL . MP . CPL 3 YES YES YES YES YES برق روشنايي

برگشت شستي 
درب بازكن 

DO 1 NO YES NO YES NO 

برگشت شستي 
درب بسته كن 

DC 1 NO YES NO YES NO 

فرمان درب نيمه و 
تمام سه فاز  

UD . VD .  WD 3 NO NO YES YES NO 
OPL . CLL 2 NO NO YES YES NO 

فرمان درب نيمه 
سماتيك  

C . CM 2 YES NO NO NO NO 

فرمان درب تمام 
سماتيك 

O . C . CM 3 NO YES NO NO NO 

فرمان درب 
اتوبوسي 

(MP) . BUS 1 NO NO NO NO YES 

سري استپ درب 
نيمه اتوماتيك 

69 . 66 2 YES NO YES NO YES 

سري استپ درب 
تمام اتوماتيك 

69 . 66 2 NO YES NO YES NO 

سنسور درب هاي 
تونلي 

DH1 . DH2 2      

 
 

 داشته باشيم ، از يك سيم تراول EC16درصورتيكه نياز به نمايش كاراكترهاي منفي با دهگان در 
 اضافي استفاده ميشود.

NOTE 
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   :AFP نحوة نصب برد گسترش در تابلوي فرمان 
 

 اطمينان حاصل شود. EC16 بر روي برد اصلي J4 از وجود پين هدرEC32قبل از نصب برد 

 
 

توضيحات واحد  تعدادنام قطعه رديف 

 همراه برد باشد. FLATكابل عدد  EC32 1 بردگسترش 1

جهت نصب برد عدد  4اسپيسر پلاستيكي  2

عدد  RTP2.5 16ترمينال  3
 عدد مورد 2 توقف 8به ازاي هر طبقه بالاي 

 نياز است.

 C9,C10,C11,C12,C13,C14,C15,C16سري  RTP2.5 1ليبل ترمينال  4
H9,H10,H11,H12,H13,H14,H15,H16 

   سيم و سرسيم  5

H16
H15
H14
H13
H12
H11
H9
H10

C16
C15
C13
C14
C12

C9
C11

C14C10 C15 C16C13C12C9 C11 H12 H15H10 H14 H16H13H11H9

C10

OK
A.F.P. ELEVATOR

+2
4

+2
4

G
22

AFP 39

EC 32

J4

CABIN HALL

EC 16
MAINBOARD

C
9

C
10

C
12C
11

C
14C
13

C
15

C
16

H
10 H
11

H
12 H
15

H
13

H
14

H
16

+2
4

G
22

SPARE

H
9

FROM EC16
PANEL
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 :روش استفاده از دو ليميت براي شناسايي  
 

در برخي از پروژه هاي خاص ( كابين با سرعت بالاتر از يك متر بر ثانيه ) كه نياز است براي 
دوراندازي بهتر، سوئيچ هاي شناسايي بالا بيش از حد به پايين و يا سوئيچ هاي شناسايي پايين بيش 
از حد به بالا كشيده شوند ، سوئيچ هاي مذبور پس از رسيدن كابين به سر طبقات نهايي ، از كمان 

رد مي شوند و خطر ساز خواهند شد. براي جلوگيري از اين مورد مدار زير پيشنهاد مي شود. فاصلة 
هميشه يكي از  CA1دو ميكروسوئيچ با توجه به طول كمان به طوري تعيين مي شود كه در ناحية 

ميكروسوئيچ ها فعال شده باشد. 
 
 
 
 
 
 
 
 

  CA1(1) 

CA1(2)     
   

G22

NC

NC

 به تابلوي كنترل
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 :  3VFسيستمهاي كنترل سرعت  

موارد مهم در مورد نصب يك سيستم كنترل دور 

67B68 نام مرحلهBتوضيحات 

  براي  25cmقرار دادن پرچمك ( آهنربا )
 براي دور 15cm و  )LEF (سنسور توقف 

 )  SLF  (اندازي

 ) LEF (در هنگام توقف كابين در سر طبقه سنسور 
 در پرچمك خود حركت دارد.

 حذف فنر از روي سيم بكسل كابين و وزنه
براي دستيابي به نتيجه بهتر در هم سطح سازي        

 سر طبقه ، بهتر است فنرها حذف شوند.
بالانس كردن كامل سيستم كابين و وزنه      

، قبل از      توسط شركت  نصب كننده آسانسور
تنظيم نهايي درايو 

براي دستيابي به حركت نرم تر و بهتر و عمل نكردن 
 بي جهت كنترل جريان موجود در درايو.

نصب مقاومت ترمز روي ديوار به صورت افقي 
 با سيم ) B1 , B2 (  و سيم كشي تا تابلو

mm 2.5افشان به قطر P

2
Pاز كابل ً  ( حتما 
 ارائه شده است AFPشيلد كه توسط 
استفاده شود ) 

 در اختيار نصاب قرار AFPاين مقاومت توسط شركت 
مي گيرد . اتصالي در ترمينال يا كابل ارتباطي مقاومت 

موجب برق گرفتگي و سوختن درايو مي شود.  

راه اندازي تابلو و رفع اشكالات احتمالي از      
 سيم كشي هاي سري استپ توسط نصاب

ايرادهاي پيش آمده در هنگام نصب توسط خود نصاب 
 برطرف شود.

                نگهداري و مراقبت از صفحه كليد 
( پنل كنترل ) درايو 

در صورت مفقود شدن ، تهيه مجدد آن ميسر         
 نمي باشد. 

نصب در صورت استفاده از موتور تك دور ،  
انكودر بر روي موتور و استفاده از                 

 الزامي است close loopدرايو 

هنگام سفارش تابلو مشخصات دقيق موتور و انكودر 
اعلام شود، تا انتخاب درايو به درستي انجام شود. 

كابل سه فاز قدرت 
در صورت امكان براي جلوگيري از ايجاد نويز در موارد 

خاص بهتر است كه از كابل شيلددار استفاده شود. 
 

 
استفاده كننده گرامي ! براي آگاهي بيشتر از نحوه عملكرد كنترل دور ،           
با هماهنگي با بخش خدمات ، در دوره آموزشي مربوطه شركت كنيد.            

 علاوه بر موارد بالا ، انكودر CLOSE LOOPدر صورت راه اندازي كنترل دور 
 بر روي موتور نصب شود و كابل آن تا محل درايو سيم كشي شود.

NOTE 
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  3VF : توصيه هاي مهم قبل از درخواست تنظيم نهائي 
 

 نكات زير پيگيري شود:  3VFدرخواست تنظيم نهائي قبل از 
 

 تماس بگيريد تا AFP قبل از قرار گرفتن كابين برروي موتور با GEARLESSدر موتورهاي  -1
AUTO TUNE  .براي تشخيص زاويه نصب انكودر انجام شود 

كليه تجهيزات الكتريك و مكانيك نصب و راه اندازي شده باشند ، هر گونه نقص از سوي  -2
 خواهد شد. AFPنصاب موجب به تعويق افتادن تنظيم نهائي و دريافت هزينه مجدد نيروي 

 ، در گرو نصب دقيق سازه مكانيك ، روانكاري 3VF دستيابي به حركت و توقف نرم در سيستم -2
ريلها و به حداقل رسيدن اصطكاك كفشك ها مي باشد. لذا قبل از تنظيم نهائي نسبت به اجراي 

موارد فوق اقدام شود. 

  مي تواند موجب عوارض زير شود: 3VF بالانس نبودن وزنه و كابين در سيستم -3

   عدم توانائي حركت كابين از سوي درايو و موتور 
  وجود تكان و ضربه در ابتدا و انتهاي حركت 
  وجود لرزشهاي ريز در سرعتهاي كم 
 بالا رفتن جريان ، خطاي اضافه جريان ، گرم شدن درايو و كاهش عمر مفيد درايو 

مضر است. از آنجا كه راه اندازي و توقف در  3VF وجود فنر بر روي كابين در سيستم -4
 به نرمي انجام مي شود ، نيازي به استفاده از فنر نيست. كشش فنر در         3VFسيستمهاي 

 مي تواند موجب ضربه و تكان در ابتدا و انتهاي حركت شود ( به جاي فنر از 3VFسيستم هاي 
 لاستيك استفاده شود )

 نگهداري ، نصب دقيق و حفاظت از مقاومت خارجي از اهميت ويژه اي برخوردار است.  -5
هرگونه اتصالي در دو سر مقاومت و يا اتصال بدنه مي تواند موجب برق گرفتگي شديد و يا 

 سوختن درايو شود.
 

 هم برسد. 800Vولتاژ دو سر اين مقاومت مي تواند تا 
 

 

در نگهداري كابل رابط مقاومت به تابلو دقت شود ، از اتصالي دو سر مقاومت با شيار كابل 
جلوگيري شود. دقت شود در طول مسير عبور ، اين كابل زخمي نشود. براي اتصال مقاومت به تابلو                       

 تهيه و ارائه شده است ، استفاده شود. AFP ) از سيم مخصوص كه توسط B1 , B2( ترمينال 

 به دليل وجود فن خنك كننده در درون درايو ، وجود ذرات گرد و غبار در محيط براي درايو -6
مضر است بنابراين :  

a.  هنگام كاركرد عادي تابلو ، درب تابلو بسته باشد تا گرد و غبار محيط به داخل تابلو و
 درايو نفوذ نكند. 

DANGER 

CAUTION 
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b.  در صورت آلودگي محيط نصب ( كارخانجات سيمان ، آرد ، لاستيك ، صنايع پتروشيمي
 بالا استفاده شود. ( هنگام سفارش تابلو درجه IPو... ) از تابلوهاي حفاظت شده با درجه 

IP ذكر شود ) وجود ذرات گرد و غبار در محيط و جمع شدن آنها در مدارات داخلي 
 درايو حتي مي تواند موجب آتش سوزي درايو و تابلو شود.

مي باشد. در دماي بالاتر ظرفيت          C˚40 حداكثر دماي محيط براي كاركرد درايو ها -7
جريان دهي درايوها به شدت افت مي كند و كاركرد درايو موجب استهلاك زودرس آن و خطاي 
اضافه جريان يا خطاي اضافه حرارت مي شود. ضمن فراهم كردن تهويه مناسب براي محيط نصب 

تابلو ، براي پروژه هائي كه در مناطق گرمسير و حاره راه اندازي مي شوند ، استفاده از كولر در 
 موتورخانه الزامي است.

 اطلاع از نوع انكودر و ولتاژ كاركرد آن ضروري است. اغلب close loop در سيستمهاي -8
راه اندازي مي شوند.  Incremental گيربكس دار با انكودرهاي close loopسيستمهاي 

 
 انكودر سازگار نوع كارت نوع درايو

VACON NXP NXOPTA5 Incremental 15V,24V 
SP  

Control Techniques ON BOARD Incremental 5V,8V,15V 

OMRON,YASKAWA 
L7 

PG-B2 Incremental 12V~24V 
PG-X2 Incremental 5V,12V 
PG-F2 Endat,ECN1313 

OMRON,YASKAWA 
L1000 

PG-B3 Incremental 12V~24V 
PG-X3 Incremental 5V,12V 
PG-E3 Heiden Haine,ERN1387,487 
PG-F3 Endat,ECN1313,413 

GEFRAN,AGy-L EXP-ENC-AGY Incremental 5V, 12V~24V 

GEFRAN,ADL100 EXP-DE-IR1F2-ADL Incremental 5V~24V 

GEFRAN,ADL200 

EXP-DE-IR1F2-ADL Incremental 5V~24V 

SESC-I1R1F2 Heiden Haine,ERN1387,487 

EN/SSI-I1R1F2 Endat,ECN1313,413 

 
بنابراين هنگام خريد موتور به مشخصات انكودر توجه شود تا با نوع درايو انتخابي سازگار باشد. 
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 7.5KW , 1m/s براي موتورهاي دو سرعته و تا حداكثر سرعت open loop سيستمهاي -9
 مناسب است.

 

  1براي سرعتهاي بيش ازm/s 7.5 با توان بيش ازKW           استفاده از سيستم ، 
close loop.الزامي است  

  براي موتورهاي تك سرعته از سيستمclose loop.استفاده مي شود  

 نصب دقيق انكودر بر روي موتور و هم محور بودن شفت آن با شفت موتور ، ضامن عملكرد -10
 است. اگر كوپلينگ موتور و انكودر صحيح نباشد ، اصطكاك سريع انكودر و 3VFصحيح سيستم 

 نوسان چرخش موتور را به دنيال دارد.

 كابل انكودر از نوع افشان و با شيلد مخصوص مي باشد. استفاده از سيستم تلفن براي -11
 افزايش طول آن مجاز نيست.

 كابل انكودر بايد از سر جداگانه اي از كابل اصلي موتور به تابلو وصل شود تا نويز وارد -12
اطلاعات انكودر و درايو نشود. 
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:رفع خطاها در آغاز كار   
   
 روش رفع آن ايراد رديف

1 

كليد اصلي تابلو وصل مي باشد 
كنترل فاز وصل  اما خروجي

 نيست.

با اندازه گيري ولتاژ سه فاز ورودي بوسيله ولتمتر به : 

69B1 ترتيب فازهاي ورودي - ) R . S. T ( 

  - ولتاژ فازهاي ورودي2

70B3 وجود فازهاي ورودي - 

دقت شود . 
با ، در صورت سالم بودن كنترل فاز و صحت فازهاي ورودي 

جابجايي توالي فازها كنترل فاز وصل مي شود .  
گر تابلو روشن نشد ،در صورت صحت فازهاي ورودي  ، با  ا

گرفته  كنترل فاز تماس  شركت آرمان فراز در مورد تعويض 
  شود .

2 

خروجي كنترل بار وصل         
 نمي شود.

 ( نمايش خطاي شماره
 30-SERI STOP IS OPEN  ( 

71B  . در مدار سري استپ قطعي بوجود آمده است

3 
به محض روشن شدن تابلو ، كليد 

 سه فاز داخل آن قطع مي شود.

72B1 .با آرمان فراز  - در يكي از قطعات تابلو اتصالي وجود دارد )

گيريد )  تماس ب

73B2                                 .  - خود كليد سه فاز مينياتوري ايراد دارد

گيريد )  ( با آرمان فراز تماس ب

4 
پس از مدتي كار و انجام سرويس 

 كليد سه فاز تابلو قطع مي شود.

74B1پس   - در مدار ترموستات فن موتور ، اتصالي وجود دارد كه

از مدت زماني كه موتور گرم مي شود ، بروز مي كند. 

 - جريان مجاز كليد سه فاز اصلي با جريان موتور مناسب 2
نيست و پس از مدتي قطع مي شود. 

  - برق شبكه ضعيف است و روي جريان موتور تأثير ميگذارد.3

5 
پس از مدتي كار كردن پل ديود 

 ترمز مي سوزد.

 اتصالي در سيم پيچي ترمز وجود دارد. - 1

 - ولتاژ اعمال شده به سيم پيچي ترمز از حد مجاز آن بيشتر 2
است. 

  در مدار سيم كشي ترمز اتصالي وجود دارد.– 3
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 روش رفع آن ايراد رديف

6 

به محض روشن شدن تابلو ، تمام 
LED        هاي برد اصلي روشن   

مي شود و بيزر آن  نيز سوت 
 ممتد  مي كشد.

1 - IC  .اصلي روي برد نيست 

2  -IC برنامه ريزي نشده است.  اصلي

3  -IC برعكس نصب شده است.  اصلي

برد اصلي ايراد دارد.  -4

با آرمان فراز تماس بگيريد .   -5

7 
قطع        F1پس از مدتي فيوز 

 مي كند.

 ولت خروجي از تابلو را يك به يك جدا 220 - ترمينال هاي 1

كرده تا ايراد رفع شود. 

( با آرمان فراز تماس  - يكي از قطعات تابلو اتصالي دارد 2

گيريد )  ب

8 

 ولت روي برد 24فيوز شيشه اي 
   پل ديود به محض روشن شدن

 مي سوزد.تابلو 

 ولت به بدنه 24 به بدنه در تابلوهايي كه G22 - اتصال 1

 ) 82وصل است. ( در تابلوهاي قديمي توليد شده قبل از سال 

 - ايراد در وسايل جانبي مانند فتومگنت ، سخن گو ، فتوسل، 2

نمراتور ، شستي ها. 

9 
 ولت روي برد 24فيوز شيشه اي 

 پل ديود پس از مدتي مي سوزد.

 - اضافه جريان در مدارات مختلف مانند فتومگنت ، سخن گو 1

 ، فتوسل، نمراتور ، شستي ها. 

 - ايراد در خازنهاي فيلتر روي برد پل ديود                               2

گيريد )  ( با آرمان فراز تماس ب

10 
 برد پل ديود DDRفيوز شيشه اي 

ميسوزد. 

گيريد ) خرابي مگنت درب بازكن – 1   ( با آرمان فراز تماس ب

گيريد ) - خرابي پل ديود 2  ( با آرمان فراز تماس ب

 اتصالي در مدار سيم كشي مگنت درب بازكن – 3

11 
 پاك  LCDگاهي صفحه نمايشگر 

 مي شد.

ش يا كابل ارتباطي آن                                       يايراد در صفحه نما

گيريد )  ( با آرمان فراز تماس ب
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 66B: رفع خطاها در راه اندازي  
 

روش رفع آن ايراد رديف 

1 

شستي هاي احضار (طبقات و 
كابين) جاي خود عمل         

 نمي كنند.

 سيم كشي از برد اصلي تا ترمينال هاي ريلي داخل تابلو –1

جابجا شده است. 

 سيم كشي از ترمينال هاي تابلو تا شستي هاي طبقات  – 2

جابجا شده است. 

2 
شستي هاي احضار ( طبقات و  

 كابين ) خود نگه دار نمي شوند.

 تابلو در حالت رويزيون مي باشد يا كليد رويزيون روي – 1

تابلو و جعبه رويزيون خراب است. 

  قطعات قسمت ورودي هاي شستي برد اصلي ايراد دارد.– 2

گيريد ) (با آرمان فراز تماس ب

3 
 پس از مدتي كار TPSترانس 

 كردن به شدت گرم مي شود.

 در يكي از قطعات تابلو يا خارج از آن اتصالي وجود – 1

گيريد)دارد.   (با آرمان فراز تماس ب

 -  جريان خروجي ترانس بيش از توان ترانس است. 2

 

 

كنيد .   گذاشتن سيم بجاي فيوز جدا خودداري  از 

4 

كابين در حين حركت پس از 
 با ًمدتي مي ايستد اما مجددا

 شستي جديد حركت مي كند.

براي مدت كوتاهي برگشت رويزيون و سري استپ قطع   

مي شود كه مي تواند از قطعي در سيم برگشت رويزيون و 

دقت شود )  LCDسري استپ در تراول كابل باشد. ( به 

5 

كابين پس از مدتي از حركت       
 حركت         ًمي ايستد و مجددا

 نمي كند.

( با آرمان فراز تماس به پيغام روي نمايشگر دقت شود. 

گيريد )  ب

6 

يك يا چند عدد از ورودي هاي 
     ًشستي طبقات يا كابين دائما

 روشن مي باشند.

 برگشت دارد ً - شستي طبقات مذبور معيوب است و دائما1

و يا سيم اتصال بدنه دارد.  

( با  - قطعات قسمت ورودي شستي ها معيوب است. 2

گيريد )  آرمان فراز تماس ب

CAUTION 
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روش رفع آن ايراد رديف 

7 

 موجود روي برد جذب       DMرله 
مي شود اما سري ايمني در 

 كامل نمي شود. 68ترمينال 
 (نمايش خطاي شماره

 10-CHEK DOOR LOCK 
68(  

 ولتاژ خروجي وجود DM1 , DM2 در ترمينال هاي – 1

ندارد كه مي تواند يا از قطع بودن فيوز مربوطه روي برد پل 

ديود و يا از قطع بودن مسير كنتاكت رله روي برد و ترمينال 

هاي اطراف برد باشد.  

 - اگر در ترمينال هاي خروجي ولتاژ وجود  دارد ، ايراد 2

مي تواند از تراول كابل و ترمينال هاي مسير آن باشد. 

 - اگر در جعبه رويزيون ولتاژ وجود دارد ، ايراد مي تواند 3

از خود مگنت درب بازكن باشد.  

 در صورت عدم وجود ايراد در موارد فوق ، ايراد        – 4

گيريد )مي تواند از برد اصلي باشد .   (  با آرمان فراز تماس ب

  در تمامي مراحل اندازه گيري ولتاژ ترمينال هاي

DM1 , DM2 از يك لامپ استفاده نمود.  مي توان

8 

LED خروجي دور تند روي برد 
اصلي روشن مي شود اما 

 جذب  FASTكنتاكتور 
 نميشود.

- ايراد از نبستن ترمينال هاي دورانداز اجباري                 1

) CB1 , CBN مي باشد.   ) به طور صحيح

  ميباشد ( تماس با آرمان فراز )   ايراد در برد اصلي – 2

9 

در آسانسور با درب لولايي 
كابين  با درب باز حركت     

مي كند. 
 (نمايش خطاي شماره

31-68 BEFORE DM( 

كنتاكت هاي دو شاخ درب  ايراد در سيم كشي سري استپ و 

هاي بيرون مي باشد و يا مسير مورد نظر توسط نصاب پل شده 

است .  

 

در صورت وجود اين اشكال ، نرم افزار موجود در سيستم 

ابتدا كابين را از حركت باز نمي دارد و فقط به اعلام خطا 

مبادرت مي كند تا نصاب مشكل فوق را حل نمايد. 

NOTE 
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روش رفع آن ايراد رديف 

10 

گاهي پس از مدتي كار ، همه    
شستي هاي طبقات و يا كابين 

 فرمان مي گيرند.

  VVVF نبستن ارت بخصوص در تابلوهاي -  1

 - اتصال بدنه مگنت درب بازكن  2

گيريد ) - خرابي در برد اصلي 3  ( با آرمان فراز تماس  ب

گيريد ) - ضعيف بودن برق تابلو 4  ( با آرمان فراز تماس ب

 -رد شدن سيم هاي قدرت از كنار سيم كشي شستي  5

11 

پس از جذب كنتاكتورها در 
ابتداي حركت ، ترمز با كمي 

 تأخير جذب مي شود.

 - ولتاژ تهيه شده براي مگنت ترمز توسط تابلو از حد 1

مورد نياز كمتر است.  

 - برق شبكه ضعيف است.  2

 - فنرهاي ترمز بسيار محكم بسته شده اند . 3

 در بوبين ترمز ايراد وجود دارد . – 4

12 

پس از قطع كنتاكتورها در          
انتهاي حركت ، ترمز با كمي 

 تأخير قطع مي شود.

 - ولتاژ تهيه شده براي مگنت ترمز توسط تابلو از حد 1

مورد نياز بيشتر است. 

 - فنرهاي ترمز بسيار شل بسته شده اند. 2

 هسته آهني مگنت ترمز آهنربايي شده است كه بايد – 3

تعويض شود. 

13 
كابين هنگام توقف از پرچم 

LEVEL.رد مي شود  

 - كوتاه بودن پرچمك توقف  1

 - شل بودن ترمز  2

     - كم بودن فاصله پرچم دوراندازي طبقات ( كمتر از3

80cm ( 

  LEVEL- خرابي سنسور يا آهنرباي مربوط به 4

14 
پس از خاموش كردن تابلو ، 

 باتري به طور كامل شارژ ندارد.

 - باتري معيوب است.  1

 - شارژر معيوب است.  2

 ساعت ) زيرشارژ نبوده است. 72 - باتري به طور كامل ( 3

گيري از خرابي باتري   پس از اتمام     ،               براي جلو

كليه مراحل نصب  كنيد. ،                  فيش باتري را وصل 
CAUTION 
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روش رفع آن ايراد رديف 

15 

در ابتداي حركت در يكي از     
 ، ولتاژ  ( بالا يا پايين )جهت ها

برد به شدت كم  مي شود و 
 گاهي ريست مي شود.

 اتصالي در يكي از لامپ هاي جهت – 1

ولت 24  اتصالي در مدارهاي – 2

پايين بودن ولتاژ ورودي تابلو – 3

 DMPتنظيم نبودن يا خرابي برد – 4

16 

 همه چيز در ،با اعمال فرمان 
حالت عادي است اما خروجي 
هاي فرمان كنتاكتور ها فعال 

 نمي شوند.

 هاي خروجي روشن هستند ولي در خروجي LED - اگر1

برد اصلي ولتاژ وجود ندارد ايراد از قسمت خروجي قدرت 

برد مي باشد. 

 اگر در خروجي ولتاژ وجود دارد ولي كنتاكتورها جذب – 2

نمي شوند ايراد از كمكي كنتاكتورها مي باشد.  

با آرمان فراز تماس بگيريد. – 3

17 
 قطع ،ترمز در هنگام تغيير دور 

 و وصل مي گردد.

 - برق شبكه ضعيف است. 1

 - فنرهاي ترمز خيلي محكم شده اند.   2

 زياد ً فاصله زماني بين تغيير دور ( از تند به كند ) نسبتا– 3

 اصلي درست مي شود.  ICاست كه با تعويض 

 سيم كشي ارتباطي تابلو تا ترمز موتور چك شود.  – 4

18 
كابين در طبقه خاصي مي ايستد 

 و ديگر حركت نمي كند.

 فعال شده است. FTO - ورودي 1

 دقت شود ) LCD ( به پيغام  خراب است.OVL سوييچ – 2

19 
كابين حركت مي كند اما 

 .نمراتور تغيير نمي كند

ايراد دارد.    SLF - سنسور دورانداز1

 باز مانده است.  CAN و يا CA1 - ليميت سوئيچ 2

 در سيم كشي نمراتور اتصالي وجود دارد. – 3

20 
               ًكابين بين دو طبقه دائما

 بالا و پايين مي رود.

- تعداد طبقات به طور اشتباه تنظيم شده است. ( به 1

تنظيمات نرم افزاري مراجعه شود ) 

- شستي طبقات مورد نظر اتصالي دارد. 2

 



 EC16                                                                                        AFP راهنماي نصب
 

1 3 5 
 

 

روش رفع آن ايراد رديف 

21 
گاهي كنتاكتورها به سرعت قطع 

 و وصل مي شوند.

 - اشكال در مسير سري استپ مي باشد.  1
 كنتاكت بسته كمكي كنتاكتورها ايراد دارد. – 2
  ولتاژ شبكه ضعيف مي باشد. – 3

22 

شستي هر طبقه كه اعمال      
مي شود ، كابين به طبقه نخست 

 مي رود.

 ( آتشنشاني ) تحريك شده است. FIR -ورودي 1
شستي طبقه مورد نظر اتصالي دارد. – 2

23 
روشنايي اتوماتيك كابين قطع          

 نمي شود.

 قطع (باز) است. ً دائما66ورودي  - 1
 قطع (باز) است. اين ايراد مي تواند از ً دائماDOورودي  -2

كنتاكت فتوسل باشد.  

24 
پس از آمدن برق شبكه ، تابلو 

نياز به ريست شدن دارد. 
1 –DMP .تابلو يا كنترل بار و كنترل فاز تابلو ايراد دارد 
-با آرمان فراز تماس بگيريد. 2

25 
كاركرد تابلو عادي است اما 

موتور حركت نمي كند. 

چك كردن ترمز موتور – 1
 برد پل ديود – و +چك كردن ولتاژ ترمز از خروجي – 2

شارژر 
 چك كردن ولتاژ خروجي تابلو– 3
 اشكال در كنتاكتورها ( تماس با آرمان فراز )– 4
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  رفع خطاها در راه اندازي درب :
 

 روش رفع آن ايرادرديف 

1 

كابين در سر طبقه ( بعضي يا 
همه   طبقات )  توقف كرده ، 

 اما درب را باز نمي كند.

از پرچمك بيرون    LEVEL  - هنگام توقف ، فتومگنت1
 از حد معمول كوتاه تر LEVELمي آيد ، چون آهنرباي 

  روشن مي ماند )LED,LEVEL ( است.
 - ترمز موتور تنظيم نيست. 2

2 

پس از دريافت فرمان حركت ، 
 درب كابين بسته نمي شود.

(نمايش خطاي شماره 
 21-DOOR MOVE 

TIMEOUT ( 
 

 وصل شده است كه داراي CLبرق سيستم درب اشتباها به 
تايمر مي باشد.  

  توجه شود :LCDيا به خطاي 
  يك درب باز است. – 1
 سوئيچ انتها و ابتداي درب با هم قطع هستند. – 2
 قطع است. DO ورودي – 3
درايو سر درب خراب است و يا ايراد در سيم ارتباطي – 4

وجود دارد. 

3 

زمان دور اندازي سر طبقه 
كمتر يا بيشتر از حد مورد نياز 

 است.

 - محل نصب پرچمك دورانداز درست نيست. ( به نقشه 1
مربوطه مراجعه شود )  

 - تنظيم نرم افزاري دوراندازي با پرچمك اول يا دوم 2
درست انجام نشده است. 
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  ....................... : نشاني پروژه: ....................................................... مسئول پروژه

 سيم كشي هاي كابين
رديف ترمينال تابلو رنگ سيم شماره سيم رديف ترمينال تابلو  رنگ سيم شماره سيم

  RVU 23   MP 1 
  RVD 24   CPL 2 
  SLF 25   DM1 3 
  LEF 26   DM2 4 
  C1…C8 27   DU 5 
  UD 28   DD 6 
  VD 29   +24 7 
  WD 30   G22 8 
  O 31   TP3 9 
  C 32   TP4 10 
  CM 33   69.66 11 
  OPL 34   COM 12 
  CLL 35   A 13 
  CL 36   B 14 
  AL1 37   C 15 
  AL2 38   D 16 
  AL3 39   E 17 
  AL4 40   F 18 
  SP1.SP2 41   G 19 
   42   1 20 
   43   OVL 21 
   44   REV 22 
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